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244L.D Transmisor Inteligente a Desplazador por Tubo de
Torsion, para Nivel, Interfase y Densidad de Liquidos
— Todas las versiones —

i

Estos transmisores inteligentes estan disefiados para realizar mediciones de nivel, interfase o densidad en liquidos. La
medicion esta basada en el principio de flotabilidad de Arquimedes. Es posible la configuracion y supervision remotas
con PC o terminal portatil universal. Los dispositivos también se pueden hacer funcionar convencionalmente utilizando
pulsadores locales. Los transmisores estan aprobados para uso en zonas peligrosas. El transmisor 244LD combina
largos afios de experiencia de Foxboro Eckardt con las técnicas digitales mas recientes.

CARACTERISTICAS
e Simulacion de salida analdgica para comprobacion del
e Comunicacion HART (también 4-20 mA), FoxCom, circuito
PROFIBUS PA o FOUNDATION Fieldbus e Visualizacion local en %, mA o unidades fisicas

Funcionamiento convencional con botones locales

Facil adaptacién al punto de medida sin calibracion en
el taller

Documentacion de respaldo del punto de medida
Autodiagnosticos continuos

Valor de seguridad configurable

Bloqueo por software para manejo no autorizado
Aprobado para aplicaciones SIL

Supresién del ruido de las sefales mediante
tecnologia Smart Smoothing

Caracteristica lineal o personalizada
Temperatura del proceso de -196° a +400°C
Materiales para uso con medios agresivos
Tecnologia del sensor en metal microsinterizado

Montaje por separado del sensor y del amplificador
con kit de montaje remoto del amplificador
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1 DISENO

20 Amplificador

120 Alojamiento del sensor

121 Sensor

131 Cuerpo de disco con disipador
de calor y tubo de torsion

133 Palanca de transmision

134  Tubo de torsion

135 Palanca de sujecion

150 Desplazador con cadena de
suspension

LH  Version para montaje a la
izquierda

2 METODO DE FUNCIONAMIENTO

La fuerza de flotabilidad del desplazador 150 se tiene que
transferir a través de la palanca de transmisién 133 y del
tubo de torsion 134 a la varilla de accionamiento del
sensor, donde actua sobre el extremo libre del elemento
sensor 121.

Cuatro elementos extensiométricos metalicos de pelicula
delgada estan distribuidos sobre el elemento sensor y su
resistencia cambia en la misma proporcion que la fuerza
de traccion o compresién Estos cuatro elementos
extensométricos metalicos de pelicula delgada estan
conectados como un puente de Wheatstone completo que
se alimenta desde el amplificador.

134

120

Para montaje en el lado izquierdo, tolos los
elementos interiores se tienen que montar de
forma invertida.

La tension en la seccion de la diagonal del puente, que es
proporcional al peso efectivo, se alimenta del amplificador
electrénico como una sefal de entrada.

Esta tensién se convierte a través del amplificador
electronico en una sefal de salida de 4 a 20 mA o digital.

El amplificador es alimentado por el circuito de corriente
de sefial a dos hilos.
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2.1 Principio de medicion

(consulte la norma VDI/VDE 3519, hoja 1)

Todo cuerpo sumergido en un liquido esta sujeto a la
fuerza de flotabilidad de Arquimedes que depende de la
densidad del liquido. Esto se utiliza para determinar el
nivel del liquido, la densidad y el nivel de la interfase,
suspendiendo un desplazador con una forma cilindrica
constante en un liquido.

Los cambios en las fuerzas de flotabilidad son
proporcionales a los cambios del nivel del liquido y se
convierten en una sefial de medicion.

El desplazador esta totalmente sumergido para deteccion
de la densidad y del nivel de la interfase.

Lo que sigue es de aplicacion general para la fuerza
de flotabilidad que actua sobre el desplazador

FA:Vx'pl'g+(V'Vx)'pz'g

FA Fuerza de flotabilidad

V  Volumen del desplazador

Vx Volumen del medio desplazado por el cuerpo de
medicién con densidad p1

p1  Densidad media del medio mas pesado

p2 Densidad media del medio mas ligero

g Aceleracion local debida a la gravedad

La fuerza que actua sobre el transmisor es
inversamente proporcional a los cambios de nivel del
liquido.

FG Fuerza debida al peso del cuerpo del desplazador
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2.2 Diagrama de Bloques con PROFIBUS
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2.4 Diagrama de Bloques con HART / FoxCom
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2.5 Explicaciones de los diagramas de
Bloques
Linearization
Sensor Unoer
El sensor de fuerza es un puente de Wheatstone de M';';mmd
cuatro elementos extensiométricos y una resistencia Valus
Ni100 para medicion de la temperatura.
Para su calibracion, el sensor se carga con pesas con
objeto de determinar la caracteristica del sensor.
El valor inferior de la escala se determina mediante una
pequefia fuerza de flotabilidad (peso grande) y el valor E‘;ﬁhmd
superior de la escala mediante una fuerza de flotabilidad Valua
mayor (peso mas pequefio)
M. Wiaight
1 (Zara Paint)
Linearizacion y compensacion de la temperatura de la Tamparatirs Lomparsation
caracteristica del sensor Upper
La sefial del sensor se lineariza y su temperatura se Measwed |
compensa por medio del sensor de temperatura incluido. Walue
La linealizacion se realiza por medio de los llamados
datos de la huella digital que se determina durante la
fabricacion de cada sensor. En la fabrica, los datos de la
huella digital se cargan en el amplificador. Lower
) » ) ; Maasurad
Filtro de supresién de la frecuencia de la linea Valua
Se puede seleccionar el filtro para sefial de ruido de 50 Hz A0C +BOPC
6 60 Hz.
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Smart Smoothing

En fabrica, la banda de Smart Smoothing se ajusta al
0,15% de la escala del sensor. El tiempo de integracion
del valor medio se ajusta a 10 s.

] .
= static
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Ajuste del sensor

El cero y el span del sensor de fuerza se ajustan en
fabrica.

Es posible calibrar el cero (alineacion de la situacion) con
el botéon 0% externo (consulte el apartado 8.2).

o L

Zero f---

Lowar
Ranga Valua

Uppar
Rangsa Valua

Calibracion personalizada

(no aplicable con Foundation Fieldbus)

Con esta funcion, el usuario tiene la posibilidad de calibrar
el transmisor de acuerdo con sus ideas. Dando un valor
medido inferior y otro superior, se puede ajustar de nuevo
la caracteristica de transferencia. Esta calibracion
personalizada puede reemplazar a la calibracion de
fabrica.

Output Eﬂﬂ
Custom s
Calibration A %ﬁ’q.ﬁ' @..-:@e’
/// ¢
Upper e L
Trim point ol
Influance of Lowgr
Calibration Painl _JJ
f Influanca ol Uppar
Lo
Tom point 1 Calibration Point
|l
Zaro
. Lowar Upper
pairt Sansor Valua Sansor Valua

Sélo recomendamos una calibracion personalizada
cuando se hace una calibracion del valor inferior y del
valor superior o una calibracién exclusiva del valor
superior.

Funcion de transferencia / caracteristica

Las caracteristicas pueden ser lineales, cuadraticas y
personalizadas Con una "caracteristica personalizada"
hay disponibles 32 pares de valores x/y. La calibracién
estandar para nivel es "lineal".

Span

Lara Span
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Ajuste del valor medido
El usuario puede definir el valor medido y la unidad
utilizada para ello.

e
Valua
ag.2mfr-------------—---——---—----

19.613 M

Ajuste del Rango (no con Foundation Fieldbus)

El rango de medicién es el intervalo comprendido entre el
valor inferior de la escala y el valor superior de la escala.
El valor inferior de la escala corresponde al peso del
desplazador. El valor superior de la escala sin elevacién
es 0. Con elevacion, se tiene que introducir el valor de la
elevacion.

Upper
Ranga Valua
a9 1.5m

Lawear
Range Valua
aq.0.5m

Maasured value

Ajuste del valor de salida

El valor de salida es el valor medido entre el valor inferior
de la escala y el valor superior de la escala. Estos valores
y las unidades en las que se expresan se pueden
seleccionar libremente. El valor de sustitucion afecta a la
salida.

Upper
Output
wvalua
a.g. 100 %

Lawar
Cutput
valua

a g 0%

Lowar Ranga Valua
ag. 05m

Upper Ranga Valua
a.g 1.5m

Simular (sélo con FOUNDATION Fieldbus)
Después de poner un indicador, es posible simular el valor
medido con un configurador FOUNDATION Fieldbus.

Convertir (s6lo con FOUNDATION Fieldbus)
El valor y la unidad de los valores inferior y superior de la
escala y los valores de las salidas inferior y superior se
pueden configurar libremente. La escala de medicién es el
intervalo comprendido entre el valor inferior de la escala y
el valor superior de la escala. El valor de salida es el valor
medido entre el valor inferior de la escala y el valor
superior de la escala.
Al valor de la salida se le puede extraer la raia cuadrada.
Se configuran los valores que se ajustan al valor de la
salida y al valor medido (PV variable primario). Son
posibles las configuraciones siguientes:

OUT/PV = valor medido

OUT/PV = Salida

OUT/PV = Salida cuadratica
La diferencia entre OUT y PV es que con OUT se
procesan las alarmas, lo que no ocurre con PV.
FIELD_VAL es el valor medido en %.

OuUTIPY

Uppar
Ranga Valua
a.g 15m

Lowear
Ranga Valua
ag.0.5m

Maasurad valua

Upper
Cufput
valua

a.g. 100%

Lenwar
Output
valua
a.9.0%

Uppar Ranga Valua
a.g 1.5m

Lower Ranga Valua
a.9. 0.5m
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Supresion de la cantidad baja (no con PROFIBUS)
Activar o desactivar la supresion de la cantidad baja con
salida cuadratica. Con Nivel, la supresion de la cantidad
baja es siempre 0.

Caracteristica de la salida (s6lo con HART / FoxCom)
La caracteristica de la salida también puede ser
cuadratica.

Valor sustitutivo (sélo con HART / FoxCom)
En caso de error, la salida conserva el ultimo valor o
proporciona un valor sustitutivo configurable.

Si el error deja de existir, se vuelve a tomar el “Gltimo

valor” y/o el valor sustitutivo (automatica o manualmente).

Multi-drop (sélo con HART)

Salida analégica/digital (s6lo con FoxCom)

Con PC50 o un terminal portatil, es posible conmutar en
el amplificador HART entre “analdgico” y “multi-drop”

- el amplificador FoxCom entre “analogico” y “digital”.
Con el modo “Multi-drop” de HART, la salida tiene una
sefal digital y el valor medido se modula a una sefial de
de 4 mA cc.

Con el modo “digital” de FoxCom, el valor medido se
modula a una sefial de 12 mA cc.

El software PC50 permite simular el valor medido y
escribir valores de salida directamente en la salida.

Filtro
La sefial de salida puede ser amortiguada y el tiempo de
amortiguacion, ajustable entre 0 y 32 seg (90%)

Procesamiento de alarmas (no con HART / FoxCom)
La sefal de salida se supervisa mediante limites de
alarma inferior y superior previa y principal e histéresis.
Cuando se superan los limites de alarma, el estado de la
salida se pone en alarma (para PROFIBUS consulte Tl
EML 0610 P y para Foundation Fieldbus consulte Tl
EML0610 Q).

Modo (s6lo PROFIBUS)
Con el configurador, el modo de bloques se puede
conmutar a AUTO, FUERA DE SERVICIO (O/S) y MAN.

En AUTO, el bloque recibe los valores medidos del
sensor y los envia después de calcularlos por
configuracion, a la salida.

En O/S, el bloque esta fuera de servicio. Esto es lo
que ocurre cuando, por ejemplo, el configurador envia
nuevos parametros.

En MAN, el sensor se desconecta. La salida la puede
escribir directamente el configurador.

Modo (s6lo FOUNDATION Fieldbus)

Cada subbloque (bloque de recursos, bloque de
transferencia, bloque de funciones) tiene sus propios
modos.

AUTO corresponde al funcionamiento normal. En
AUTO, el bloque recibe un valor de la salida, calcula el
nuevo valor y lo almacena en la salida.

En O/S, el bloque esta fuera de servicio. Esto es lo
que ocurre cuando, por ejemplo, el configurador envia
nuevos parametros.

En MAN, la entrada del bloque se desconecta. La
salida la puede escribir directamente el configurador.

INFORMACIONES ADICIONALES

PROFIBUS
TI EML 06108 P Perfil Profibus-PA para comunicacion de
dispositivos de control de procesos con Profibus.

FOUNDATION Fieldbus

TI EML 06108 Q Especificacion de los Bloques de
Aplicacién de los Transductores de Proceso.
Especificacion de los Bloques de Funciones de Proceso
Comunicacioén con FF-Fieldbus
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3 IDENTIFICACION

' [:f :]

El transmisor se identifica con varias etiquetas. La placa
de caracteristicas del transmisor 1 muestra el cédigo del
modelo del transmisor que describe claramente el
dispositivo Los datos del certificado y el nimero de serie
se muestran en la placa de caracteristicas del
amplificador 3. La etiqueta 2 del N° de Tag (placa
opcional) en la que figura este nimero, esta situada
debajo.

Los transmisores certificados por ATEX tienen una
etiqueta adicional en el sensor 8.

Placa de caracteristicas del transmisor 1
(Ejemplo)

MESSUMFORMER ! TRANSMITTER
mooa | [ |
[ |
[ |

ECEP| | mEwME] | o

ECEP: N° de identificacion para versiones especiales u
opcioén de proteccion contra sobrellenado de acuerdo con
las normas WHG

Placa del n° de etiqueta 2
(Ejemplo)
Fijada directamente o adjunta a LID 09/16

LID 0916

Etiqueta opcional con dispositivos de acuerdo con la
norma NACE. Con etiqueta del numero de la placa fijada
a la parte posterior de la etiqueta del nimero de la placa.

Placa de caracteristicas del amplificador 3
(Ejemplos)

VERSTARKER / AMPLIFIER

N e T — Y

FOOMBLIMBATION

O 4-—20mn
[ HamT

O Foecom mi
[0 Foxcom mz

[ rROFEUS e FECO
[0 FF FELDBUE Hi

HILFEEMERGIE I:l SAMG
e ausaane fouteut [

IO BoRD

1 m Made in Camany By ECHA”.DT

FOXBORD ECHARDT GmbH
O = 70376 STUTTOART

Sin proteccion contra explosion

VERSTARKER / AMPLIFIER

e Jsemno [ L€

FOORABALIMIEATION L0
[J4.-20ma [JroxcomM M [JFPROFBUS ace FISCD

O HarT [ Foxcom me ] FF FELDEUS Hi @

Frawe [ | aTEx | TEE|
| |

[e] [0 O] asen irminmilon Maral

Ekﬂom Made n Gamany by
MYeTIsys —— FOXBORD ECKARDT Gmb
ECHARODT  b-nw STUTTEMT

Con proteccion contra explosion segun ATEX

ELECTRICAL TRANSMITTER
seR.No [ ]

EXPLOSIONPROOF FOR CLASS, DIV.1,
GROUPSE B,C,D.
DUST-IGHNITICNPROOF FOR CLASS I, W, DiV. 1,

GROUPS E,F,G; NEMA 4X .

Approwsd  SEAL ALL CONDUITSWITHIN 18 NCHES.
UNUSED CONDUIT IS TO BE SEALED WITH THE PLUG
PROVIDED.
DO HMOT FEMOVE COVER WHLE CRCUITS ARELIVE.
OUTPUT [ |mA TERMNAL VOLTAGE DC12.82V
TEMP. 185" F {85°C
PO EORD p é
S
ECHARDT \Jvensys

Con proteccion contra explosion, Antideflagrante”
segun FM.

Todas las versiones aprobadas por FM y CSA tienen una
etiqueta adicional de cableado en el alojamiento del
amplificador.

(No se muestran otras placas de caracteristicas del
amplificador)
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Etigueta de datos de ajuste 7

Adaptadas al desplazador

Asegurese de conseguir un acoplamiento correcto del
transmisor y el desplazador durante el montaje. Cada
transmisor esta calibrado para uso con su desplazador
respectivo de acuerdo con los datos del pedido recibidos
en fabrica. Cada desplazador esta marcado con el N° de
Tag, y si no se dispone de él, con los tres ultimos digitos
del nimero de serie del transmisor correspondiente.

Si esta identificacion no es legible, los datos del
desplazador se pueden determinar mediante medicion y
comparacioén con los datos de ajuste de la etiqueta de
datos 7.

,.
I
i

i

EMNGESTELLY ALF { ADJETED TO \ltlﬂ!.;d\'_t“-’l’.'ﬁ ;I_ﬂu'.tl!

Longitud L: Longitud del desplazador
(= longitud medida en mm)

Volumen V: 0,25xL xd?x I (Lydencm!)
L = Longitud del desplazador = longitud medida
d = Diametro del desplazador

Fuerza del peso FG: Se tiene que determinar mediante
pesada [kg] *)

Etigueta del sensor 8
Adicional en dispositivos antideflagrantes.

ALFHEHMER FOR FOLLETAND
L L

i [ .

rd O [ ————

/, CE BT R oo ©

Etigueta del material del tubo de par 6

TUSE DE TORSOM - MATERKL

e =il

Wi, J.4W s

C_1

Etiqueta para el montaje en recipientes a
presiéon 9

Etiqueta de la caldera con presién nominal, material,
presiéon y temperatura admisibles, carga, n° de serie, etc.

CEFAELIEE wOIN AFRMAT LUREM
0 B OF TRAMSMIT TER [}

[T T Y —
AT vowscu [ cim

TR

WERSTOT (MATIR AL
i I
PALFDRLCH] TS PRISSURT
UL UCEERDFANCET M ADHAING KT T THFTRATUR
PR I DAE PRESSURT- TMPTRATURE RATIHG S
SPPACSSIH S K
"C

S
o !.]LI “;-....J *:w.,L.'z?..LmE:F

Ty

e '.'dr\lIB ? PO AT - CRARDIT Gk
[ SUTTRET

C B O o
ECHARDT )

Con la opcién Wasserstand 100, el numero de la
certificacion se monta encima de la etiqueta de la caldera.

Posicién de las etiquetas:

*) Atencion 1 kg genera una fuerza de 9,807 N
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4 MONTAJE

El transmisor se monta directamente en el recipiente o
alternativamente en una camara para el desplazador
montada lateralmente (por ejemplo, 104DC).

Durante la instalacion, se tienen que respetar la presion
estatica y el intervalo de temperaturas ambientes
admisibles (consulte el capitulo 3, "Etiqueta para el
montaje en recipientes a presion").

4.1 Alta temperaturas del medio

La temperatura ambiente admisible tiene que limitarse en
aquellas aplicaciones con temperaturas altas del medio:
-Si se utilizan fluidos de condensacién con una alta
capacidad calorifica (por ejemplo, vapor saturado a 300
°C aproximadamente) o si el cuerpo del transmisor tiene
una camisa de calefaccién y se calienta con aceite
térmico (aproximadamente, 300 °C), la temperatura
ambiente directamente en el alojamiento del sensor y en
el amplificador no debe ser superior a 50 °C.

-Si se superan las temperaturas maximas admisibles
(alojamiento del sensor 120 °C, amplificador 85 °C e
indicador de LCD 80 °C), todas las partes que irradian
calor han de ser aisladas (cuerpo, camara, depdsito) para
asegurar que no llegue ninguna radiacion al alojamiento
del sensor o al amplificador. También se debe evitar la
incidencia de luz solar directa sobre el alojamiento del
sensor y del amplificador.

Las camisas de calefaccion de los cuerpos wafer estan
disefiadas para PN 25 / clase 300.

4.2 Montaje en la parte superior del recipiente
120 20

11— | \ /

131 ——= |

N

i
146 ——— ' |

140

150

142 ——— |

p/
4

20 Amplificador 141 Brida ciega

120 Alojamiento del sensor 142 Jaula/tubo de proteccion
131 Cuerpo wafer 146 Orificio de ventilacién
140 Brida de conexién 150 Desplazador 104DE

Si el recipiente contiene un liquido turbulento debe
utilizarse una jaula/tubo de proteccion. Esta debe de tener
un orificio de ventilacion 146 por encima del nivel del
liguido maximo. Entre la camara 142 y el desplazador 150
tiene que haber una separacién minima de 5 a 10 mm

4.3 Montaje en la parte lateral del recipiente

20

. B

i

|||||||||:

] 148

[

147 Camara del desplazador 104DC
148 Dispositivos de aislamiento o cierre

Si se utiliza en zona 0, sera necesario emplear accesorios
resistentes a la penetracion de la llama.

Si la camara no ha sido montada todavia por el cliente, se
tendra que montar en el recipiente con tornillos y juntas
adecuados (no incluidos en el alcance del suministro).
Asegurese de que la camara del desplazador esté
exactamente en posicioén vertical.

Entre la camara y el desplazador tiene que haber una
separacion minima de 5a 10 mm

NOTA:

Para dispositivos antideflagrantes o dispositivos con
certificado de proteccion contra sobrellenado de acuerdo
con WHG, es necesario respetar las observaciones que
figuran en las especificaciones del producto PSS
EML1710 Ay en los certificados o aprobaciones.
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4.4 Kit de montaje del amplificador remoto
El sensor y el amplificador se pueden montar separados
-remotamente- conectandolos por medio de un cable de
alimentacion (3 m o 10 m).

Esto se utiliza:

— Si el indicador local se tiene que conectar alejado
algunos metros del punto de medicién, por ejemplo, para
facilitar la lectura

— Para proteger el amplificador contra condiciones de
funcionamiento extremas.

Cuando se suministra el sensor, el cable de alimentacion
se suministra ya preparado para su instalacion.

Para montaje en pared o para montaje en un tubo
horizontal o vertical de 40-64 mm de diametro, se
recomienda el kit de montaje MS41.

El montaje remoto del amplificador no es posible con la
clasificacion eléctrica "antideflagrante”.

*) Anillos de ferrita
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4.5 Montaje del cuerpo wafer

131

133
153

132

139
140

Coloque la junta 139" sobre la brida de conexion 140.
Introduzca el desplazador en su camara o en el recipiente.
Sujete el cuerpo wafer encima de la brida de conexion.
Enganche el anillo de proteccion 153 de la cadena del
desplazador en la palanca de transmision 133 y monte el
cuerpo wafer en la brida de conexion.

131

143
132
142

140

Con objeto de hacer mas facil el montaje, asegure el
soporte de montaje 132 a lar brida de conexién 140 con
un esparrago 142.

Es aconsejable hacer un premontaje del esparrago
roscando una tuerca 143 en la rosca.

Introduzca este esparrago a través de la parte superior del
soporte de montaje y la brida de conexion. Rosque un
numero suficiente de tuercas en los esparragos roscados
desde debajo del cuerpo wafer 131 de manera que se
mantenga firmemente en esta posicion.

1) Cuando se utilizan juntas blandas no conductoras
eléctricamente, es necesario conectar a tierra el cuerpo del
transmisor, consulte el capitulo 5.2.

144

141

139

140

Coloque la junta 139 " sobre el cuerpo wafer. Coloque
una brida ciega 141 sobre el cuerpo wafer de manera que
sus agujeros estén alineados con los agujeros de la brida
de conexion 140. La brida ciega se puede equipar con un
tapon de venteo 144 .

Deje el esparrago 142 montado en el soporte de montaje
132 e introduzca los siete esparragos restantes. Ponga
las tuercas y apriételas con cuidado

Desenrosque la tuerca 143 y tire del esparrago hacia
abajo.
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Empuje el esparrago 142 a través de la brida de conexion
140, el soporte de montaje 132 y la brida ciega 141.
Rosque la tuerca 143. Apriete las tuercas de los ocho
esparragos siguiendo un patron en cruz en varios pasos
hasta alcanzar el par de apriete recomendado.

*) Identificacion: Esparragos: GA;A2-70 < M30
A2-50 > M30
Tuercas: G; A2-70 <M20

A2-50 > M20

Par de apriete recomendado

(Pretensado al 70% del limite elastico a 20 °C)

Esparragos M16 | M20 | M24 | M27 | M30 | M36
Par de 95 | 185 | 310 | 450 | 630 | 1080
apriete [Nm]

Nota:

El material de los esparragos y las tuercas dependera

también del material del cuerpo del transmisor y la

temperatura del fluido del proceso. Estas piezas son
suministradas por FOXBORO ECKARDT de acuerdo con
la tabla siguiente a menos que se especifique otra cosa
distinta en el pedido:

Material del Temperatura | Esparragos Tuercas *)
cuerpo de del medio de *)
disco medicion
Acero C 22.8 -10...+350°C
Acero 15 Mo 3 | -10...+500°C GA G
316L (1.4404) -10...+400°C
316L (1.4404) -60...+400°C A2-70




106 2440

MI EMLO710 —(en)

4.6 Desplazador 104DE

Asegurese de conseguir un acoplamiento correcto del
transmisor y el desplazador durante el montaje. Cada
transmisor esta calibrado para uso con su desplazador
respectivo de acuerdo con los datos del pedido recibidos
en fabrica. Cada desplazador esta marcado con el N° de
Tag, y si no sedispone de él, con los tres Ultimos digitos
del niumero de serie del transmisor correspondiente. Los
datos del desplazador correspondiente (longitud, volumen
y peso) aparecen especificados en las etiquetas de datos

del ajuste montadas en la tapa del alojamiento del sensor.

Consulte también el capitulo 3 “ Etiqueta de datos de
ajuste”.

Cambio del desplazador
Introduzca los datos del nuevo desplazador en la etiqueta
de ajuste 7 (consulte el capitulo 3).

Presion nominal

El desplazador tiene que estar disefiado para la presion
nominal del recipiente, pero como minimo para la presién
de funcionamiento, y se tiene que pedir de acuerdo con
esto. Aqui se tiene que tener en cuenta la temperatura
maxima posible.

Los desplazadores fabricados de PTFE son de material
macizo y por consiguiente son adecuados para todas las
presiones.

1) Si se utiliza en zona 0, los ojales se tienen que soldar
también.

Elementos de desplazadores unidos

Los desplazadores de longitudes superioresa 3 m (1 m
para PTFE) estan formados por elementos desplazadores
unidos (multiples secciones). Los elementos del
desplazador se roscan entre si y se aseguran con el clip
de alambre 151 para evitar que se doblen o sufran dafios
durante la insercion en el recipiente. Los elementos de
desplazadores de didametros inferiores a 13 mm no se
roscan entre si, sino que se aseguran con un gancho y un
ojal 152. No es necesario utilizar ningun otro elemento de
seguridad 1).

TIFFNTIIT,

S
—j—t 151 =
] [ﬂ]/ 152/
e

. - N
== R
Diametro Diametro
> 13 mm <13mm

de PTFE
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Elemento amortiguador

En condiciones de funcionamiento con fuertes vibraciones
externas, por ejemplo, con estaciones de compresores en
las proximidades, se debe utilizar el elemento
amortiguador (opcién D).

Se engancha en la cadena de suspension del desplazador
en lugar de 7 eslabones de cadena (105 mm). Este muelle
esta especialmente adaptado a la frecuencia de
resonancia del desplazador y se fabrica de acero
inoxidable 1.4310 (temperatura de funcionamiento de
hasta 250 °C) o de Hastelloy C (temperatura de
funcionamiento de hasta 350 °C).

Uso en zona 0 6 como protecciéon contra sobrellenado
de acuerdo con WHG ?

Aspectos mecanicos

Si se utilizan en zona 0, los desplazadores se tienen que

asegurar contra la oscilacién cuando:

- el desplazador esta fabricado en metal y es
antideflagrante (Grupo IIC)

- el desplazador esta fabricado en metal y es
antideflagrante (Grupo IIB/A), longitud > 3m

- el desplazador esta fabricado en PTFE+25% de grafito,
(Grupo IIC/B/A), longitud > 3m

El desplazador se tiene que fijar de tal manera que no se

encuentre en la corriente principal del chorro de llenado.

Cuando se utiliza como proteccién contra sobrellenado

segun WHG, el desplazador se tiene que instalar siempre

con una guia.

Los dispositivos de guia de mas de 3 m de longitud se

tienen que asegurar siempre contra flexion.

Igualacién de potenciales

Cuando se utilizan en zona 0, solo se pueden utilizar
desplazadores de metal o de PTFE con 25% de grafito.
Es necesario montar una linea de igualaciéon de
potenciales, como una derivacion eléctrica de la
suspension o suspensiones del desplazador si el peso
residual del desplazador es inferior a 10 N o si existen
mas de 6 puntos de contacto.

Para evitar el peligro de encendido electrostatico, se tiene
que asegurar una conexion al transmisor con una buena
conductividad.

La resistencia entre el extremo inferior del desplazador y
tierra no puede ser superior a 1 MQ.

1) Consulte los certificados correspondientes para obtener
datos adicionales

Nota para desplazadores con didmetros inferiores a
30 mm

Los desplazadores con diametros inferiores a 30 mm,
también se pueden suspender después de haber sido
montado el cuerpo wafer del transmisor.

Como ayuda para la instalacion, se puede pasar un
alambre a través del orificio del anillo de proteccién 153.
El desplazador se baja a través del cuerpo de disco con
este alambre, mas alla de la palanca de transmision y en
la camara del desplazador o en el recipiente. El anillo de
proteccion se tiene que enganchar entonces en la muesca
133 existente en la palanca de transmision.

Finalmente, se tiene que quitar el alambre.

153 133

Manera de enganchar el anillo de proteccion en la muesca
de la palanca de transmision
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5 CONEXIONES ELECTRICAS

5.1 Conexion del cable de sefial

Pase el cable a través del prensaestopas 38; tenga en
cuenta especialmente el blindaje.

Antes de montar los prensaestopas para cables
compruebe si coinciden las roscas, ya que de lo contrario
el alojamiento puede sufrir dafios. El prensaestopas para
cables 38 y el tornillo de la tapa 39 son intercambiables.

Conecte la sefial de entrada analdgica (versiones HART
/ FoxCom) a los terminales 45 (+) y 46 ().

Conecte la sefial del bus (versiones PROFIBUS
/FOUNDATION Fieldbus.) a los terminales 45 y 46; no es
preciso observar ninguna polaridad.

Los terminales de tornillo son adecuados para secciones
de cablesde 0,3a2,5 mmZ.

El blindaje de la conexién del bus

— se conecta directamente al alojamiento en el caso de
prensaestopas para cables conductores (solucion
recomendada)

— se conecta al terminal de tornillo interior 47 en el caso
del prensaestopas para cables no conductores.

Nota: Al conectar conexiones de bus blindadas, el

blindaje se tiene que conectar en ambos lados. (Tanto en

el lado del transmisor como en el lado del panel).

Para la seleccion del cable, véase también la
reglamentacion para tipos de cables segun la norma IEC
1158-2.

En los transmisores suministrados sin prensaestopas para
cables, el prensaestopas utilizado tiene que cumplir los
posibles requisitos Ex. Esto es responsabilidad del
usuario.

Acciones:

— Apriete el tornillo de la pieza de sujeccion de la tapa
24 (si se ha suministrado) y desenrosque la tapa
superior del alojamiento 22.

— Pase el cable a través del prensaestopas roscado y
conéctelo a los terminales 45, 46 y 47.

— Si es necesario, conecte el terminal de tierra externa 48.

— Es necesario respetar la instalacion del prensaestopas.

— Rosque la tapa 22 e instale la pieza de sujeccion de la
tapa 24 (si se ha suministrado).

Nota:

Para dispositivos antideflagrantes, siga las
recomendaciones para la rosca del prensaestopas y de la
tapa en el documento "Instrucciones de seguridad para la
Serie 140",

5.2 Tierra

Si es necesario hacer una conexion a tierra (por ejemplo,
igualacion de potenciales, proteccion contra influencias
electromagnéticas), se tiene que conectar el terminal de
tierra 47 o el terminal de tierra externo 48.

Cuando se utilizan juntas no conductoras de la
electricidad, el cuerpo del transmisor se tiene que poner a
tierra mediante el cable E con la brida de conexion.

MI EMLO710 —(en)

45 47 46
111

Il

22  Tapa del compartimento de conexiones

24 Pieza de sujeccion de la tapa

38 Prensaestopas para cables
(diametro admisible del cable de 6 a 12 mm)

39  Tornillo de la tapa

45  Terminal de conexion “+”

46  Terminal de conexién "-" seccion

47  Terminal de tierra 2,5 mm? max.
Conectores hembra de prueba (diametro 2 mm)
integrados en la regleta de terminales

48  Terminal de tierra externo

50 Proteccion contra sobretension (si esta presente)

cable transversal
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6 PUESTA EN MARCHA

En cualquier caso, los reglamentos de instalacion y
seguridad se tienen que comprobar antes de realizar la
puesta en marcha. Consulte el documento EX EML
0010 A: "Instrucciones de funcionamiento de
seguridad"

Después de una instalaciéon correcta y de la conexion a la
fuente de alimentacion, el transmisor estara preparado
para entrar en funcionamiento:

U > 12V CC (HART/ FoxCom)

U>9V CC (PROFIBUS / FOUNDATION Fieldbus)

Si es necesario, tendra que comprobarse la configuracion
del valor inferior de la escala, del valor superior de la
escala y del valor de la amortiguacion.

Con las versiones analdgicas HART/FoxCom se puede
conectar un amperimetro al circuito de corriente de salida
para realizar comprobaciones.

Comprobacion de los ajustes

Comprobacion del valor inferior de la escala para
medicion de nivel

Para mediciones de nivel, el peso FG del desplazador es
igual a la fuerza del peso Fo para el valor inferior de la
escala (LRV).

Una excepcion es el intervalo de mediciones con
elevacion.

El valor inferior de la escala (LRV) se puede comprobar
con un desplazador colgado libremente y un recipiente
totalmente vacio.

Comprobacién del valor inferior de la escala para
intervalo de mediciones con elevacion

El valor inferior de la escala (LRV) FO s6lo se puede
comprobar especificando el nivel del recipiente
correspondiente a Fy o especificando el peso para Fo
(trabajo de taller).

Comprobacién del valor inferior de la escala para

interfase y densidad

El valor inferior de la escala (LRV) Fo se puede

comprobar mediante los métodos siguientes:

— desplazador totalmente sumergido en el liquido de
menor densidad

— especificando la fuerza del peso para Fo con pesas
(en el taller).

Valor superior de la escala

El valor superior de la escala (URV) F1qo se puede

comprobar mediante los métodos siguientes:

— produciendo el nivel, interface o densidad
correspondientes, siempre que las densidades de
funcionamiento especificadas sean las correctas

— especificando la fuerza del peso para F1go con pesas
(en el taller).

Amortiguacion

La amortiguacion se ajusta en fabrica a 8 segundos Si es
necesario, este valor se puede comprobar en el indicador
LCD y se puede cambiar localmente.

Correccion del valor inferior de la escala, del valor
superior de la escalay de la amortiguacién
Consulte el capitulo 8, "Ajuste del Transmisor”.

7 RETIRADA DEL SERVICIO

Antes de la retirada del servicio, tome precauciones para
evitar perturbaciones.

— Observe la proteccion Ex.

— Desconecte la alimentacion eléctrica.

— Tenga cuidado si el fluido del proceso es peligroso.
Con fluidos de proceso toxicos o perjudiciales,
observe los reglamentos de seguridad pertinentes.

Antes de desmontar el transmisor, se debe seguir el

procedimiento siguiente:

— Despresurice el recipiente o la camara del
desplazador.

— Vacie todo el fluido que se encuentre en la camara del
desplazador.

— Proteja el medio ambiente; no permita que se
produzcan fugas de la sustancia objeto de la medicion.
Recoja y elimine las fugas correctamente

El procedimiento para desmontar el transmisor es el
inverso del que se ha descrito para el montaje.

Nota:
Proceda con cuidado durante el todo trabajo de
instalacion
No darie el diafragma
No deje caer el desplazador suspendido
Evite los golpes del desplazador
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8 AJUSTE DEL TRANSMISOR

El cero, el valor inferior de la escala, el valor superior de la

escala y la amortiguacion del transmisor los ajusta el

fabricante de acuerdo con lo especificado en el pedido:

o Dimensiones del desplazador: Longitud, densidad,
peso

e Ajuste del valor inferior de la escala mediante el peso
F()Z
sin elevacion del cero = 0
con elevacion del cero = Valor de elevacion

e Valor superior de la escala correspondiente a la
fuerza de flotabilidad del desplazador (consulte el
capitulo 9)

e Rango de medida y unidades

Por consiguiente, no es necesario hacer una calibracion
en la puesta en marcha.

En el caso de que el pedido no incluya estos datos, el
transmisor se suministra de la manera siguiente:

peso del desplazador = 1,500 kg

fuerza de flotabilidad = 5,884 N (0,600 kg)
indicacion = 0..100 %
amortiguacion = 8 s (tiempo del 90 %)

Los datos de funcionamiento y los datos del desplazador
se almacenan en el transmisor de acuerdo con el pedido.
Resulta necesaria una calibracion si estos datos se
desvian respecto a los valores almacenados.

El transmisor esta disefiado para una fuerza del peso del
desplazador de 4 kg " como méaximo y una fuerza de
flotabilidad de 2 N a 20 N. El valor inferior de la escala Fo
tiene que estar comprendido entre 4 kg y 2 kg (version
especial 0,5 kg)

Ajuste mediante los pulsadores
El ajuste se puede hacer por medio de los pulsadores
existentes en el transmisor si:

e el alojamiento del amplificador tiene pulsadores
externos X, consulte el capitulo 8.2 "Ajuste mediante
pulsadores locales" o

e la pantalla tiene pulsadores D, consulte el capitulo 8.3
"Ajuste mediante los pulsadores de la pantalla LCD”.

1) Atencion 1 kg genera una fuerza de 9,807 N

Ajustes através del protocolo HART

e Ajuste con PC; pantalla e interfase de usuario PC50

e Ajuste con terminal portatil

e Calibracion béasica con PC50 (necesaria si se cambia
el sensor o el amplificador)

Ajustes através del protocolo FOXCOM

e Ajuste con PC; software PC50

e Ajuste con terminal portatil FoxCom

e Software System IFDC de la serie I/A

e Calibracion basica con PC
(esto es necesario si se cambia el sensor o el
amplificador).

Calibracion através del protocolo PROFIBUS
e Ajuste con PC; pantalla e interfase de usuario PC50

Ajuste a través del protocolo FOUNDATION Fieldbus

e Datos de Calibracion del sensor (datos de la huella
digital, cero, span) del fabricante

e Ajustes del cliente con configuradores estandar, tales
como National Instruments Configurator, Honeywell
System (DCS), Siemens Delta V (Emerson), ABB
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8.1 Proteccion contra escritura por 8.2 Ajuste mediante los pulsadores
hardware externos

La proteccion contra escritura por hardware impide que se . .

cambie la configuracion del transmisor. Para permitir la Manejo y funciones de los pulsadores locales

escritura en el transmisor, el puente J, se tiene que Los dos pulsadores locales 0 % y 100 % se utilizan para

conectar como se muestra en la figura siguiente. configurar el cero, el valor inferior de la escala, el valor

(Componentes electrénicos del amplificador, detras del superior de la escala y la amortiguacion.

indicador de LCD). L . . .

Nota: Se puede establecer/restablecer proteccién contra Alojamiento del amplificador mostrando la situacion

escritura por software adicional mediante el software de los pulsadoresexternos

PC50.

HART / FOXCOM:

Después de desplazar la tapa de proteccion de los
pulsadores A introduzca un destornillador o pasador
(diametro < 3 mm) en el agujero B y presione hacia abajo
hasta el segundo punto de presién.

Ambos botones tienen asignadas dos funciones que

Nota: dependen del tiempo que se mantienen pulsados.

Si no esta colocado ningun puente, el transmisor esta
protegido contra escritura.

Con proteccion Sin proteccion Amortiguacion "
contra escritura contra escritura La amortiguacion la ajusta el fabricante eléctricamente a 8
o seg.

=T T Con los botones locales, la amortiguacion se puede

i ajustar entre 0 y 32 s (tiempo del 90 %2)).

La pantalla local muestra el valor actual de la

amortiguaciéon cuando se mantiene pulsado el boton

100% durante menos de 3 s. Pulsando nuevamente el

e | botén 100% por pasos se puede ajustar la amortiguacion.
Después de seleccionar la amortiguacion, confirme la
seleccién pulsando brevemente el boton 0%

i
-~

Cero, Valor inferior de la escalay Valor superior de la
escala
consulte la pagina siguiente

Sin proteccion contra escritura 1) La amortiguacion soélo es ajustable con los pulsadores si el

: : : transmisor dispone de pantalla local LCD.
El puente J conec.ta las dos patillas de la izquierda (como 2) Tiempo del 63 % con dispositivos HART.
se muestra en la figura).

Proteccion contra escritura
El puente J conecta las dos patillas de la derecha o bien
el puente no esta colocado.
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Configuracion de los valores inferior y
superior de la escala

Trabajo de taller

Equipos

e Alimentacion eléctrica 24 V CC, 30 mA

e Pantalla local configurada en mA" o bien en % (OuUT
en %) o multimetro
Destornillador (diametro < 3 mm)

e Juego de pesas estandar, clase M1 ?

e Bandeja de pesaje % que se tiene que colgar en lugar
del desplazador

Acciones:
— Ponga el transmisor en posicion de funcionamiento y
conecte el transmisor.

Ajuste del cero (no con FoxCom)

El punto cero se ajusta en fabrica. Si se produce una
desviacion del punto cero debido a otra posicion de
instalacion, se puede corregir de la manera siguiente:
— Coloque pesas para el punto cero (2,5 kg)

— Pulse el boton 0% durante menos de 3 segundos.
Con HART la sefal de salida se ajusta a 0 (4 mA).

Ajuste del valor inferior de la escala

— Coloque las pesas correspondientes al valor inferior de
la escala (Fo) 9,

— Pulse el boton 0% durante mas de 5 segundos.
— La escala de medida se mantendra inalterada

— El indicador mostrara el valor inferior de la escala
Con HART, la corriente de salida se ajusta a 4 mA.

Ajuste del valor superior de la escala

— Coloque las pesas correspondientes al valor superior
de la escala (F100) ¥.

— Pulse el boton 100% durante mas de 5 segundos.

— El valor inferior de la escala se mantendra inalterado.

— El indicador mostrara el valor superior de la escala.

Con HART, la corriente de salida se ajusta a 20 mA.

Calibraciéon en humedo

Si las condiciones del proceso para el valor inferior de la
escala y para el valor superior de la escala se pueden
ajustar durante la instalacion, es posible calibrar el
transmisor instalado.

Equipos

« Pantalla local configurada en mA" o bien en % (OUT
en %) o multimetro.

¢ Destornillador (diametro < 3 mm).

Acciones:

— Ajuste las condiciones (por ejemplo, nivel) para el valor
inferior de la escala.

— Pulse el botéon 0% durante mas de 5 segundos.

— Ajuste las condiciones (por ejemplo, nivel) para el valor
superior de la escala.

— Pulse el boton 100% durante més de 5 segundos.

"Calentamiento" antes de la calibracion

Para mantener el error de medicién en un valor minimo a
temperaturas del proceso extremadamente altas (por
extremadamente bajas) se recomienda hacer alcanzar
primero al transmisor la temperatura de funcionamiento.

1) Sélo con HART.
2) Atencion 1 kg genera una fuerza de 9,807 N.
3) Se tiene que tener en cuenta el peso de la bandeja de pesaje.
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8.3 Ajuste por medio de los botones de la
pantalla

Las configuraciones y calibraciones mas importantes se
pueden realizar mediante el menu directamente en el
transmisor por medio de los botones (SIGUIENTE e
INTRO).

(La estructura de los de los menus es idéntica para los
instrumentos de la serie 140 con protocolos de
comunicaciones HART/FoxCom o FOUNDATION
Fieldbus/ PROFIBUS).

Nota:

Respete las limitaciones de apertura del alojamiento en
zonas peligrosas. Consulte el documento "Instrucciones
de funcionamiento de seguridad para la serie 140”.

Selecciéon en menu

Al seleccionar un submenu, se mostrara primero el punto
del menu seleccionado actualmente. Se selecciona el
punto del menu siguiente con el boton SIGUIENTE y se
acepta pulsando el botén INTRO

Entrada numérica

Edicién

1. caréacter

H H H H H | 2.—4. caracter
CHEG)—)
[ [ [ [
H H H H H A
[ O [ C

u | Punto decimal
o »J_J

* i

datos
numéricos

—L[M ﬁ]"_-[ THMT 2

Entrada alfanumérica

Edicion

1. caracter
H H
= [
H H 2. caracter
® ¥

n. caracter
DGO
[ | [ L L

SIGUIENTE

INTRO

Si el menu requiere una entrada numérica se mostrara el
nombre y el valor actuales.

Pulsando el botén SGUIENTE, se sale de la posicion del
menu sin cambiar el valor.

Después de pulsar el botén INTRO, se puede cambiar el
valor pulsando el boton SIGUIENTE y contar hacia arriba
a partir del nimero parpadeante ("1" sigue a “0”).
Pulsando el boton INTRO se cambia a la posicion
siguiente.

Después del cambio y/o de activar todos los caracteres (5
digitos como maximo) se solicita que se introduzca el punto
decimal. El boton SIGUIENTE hace cambiar la posicién
del punto decimal. Pulsando el botén INTRO, se transfiere
el valor.

Al hacer la transferencia, se comprueba la escala de
valores. En caso de una entrada incorrecta, se activa una
sefial de error de parpadeante durante el 3 segundos
aproximadamente y se pasa al nodo del menu “Cancelar”.

Si el menu requiere una entrada alfanumérica, se muestra
la cadena de caracteres seleccionada actualmente.

Pulsando el botdn SIGUIENTE, se sale de la posicion del
menu sin cambiar el valor.

Después de pulsar el botén INTRO, se puede cambiar el
valor pulsando el botéon SIGUIENTE y contar hacia arriba
a partir del caracter parpadeante ("A" sigue a “0”).
Pulsando el botdn INTRO se cambia a la posicion
siguiente.

Después de cambiar y/o activar todos los caracteres (5
caracteres como maximo), la cadena de caracteres se
transfiere pulsando el botén INTRO.
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8.4 HART/FoxCom:

Abreviaturas:

E Boton INTRO

N Boton SIGUIENTE
(con repeticion automatica: es decir, una
pulsacién continua prolongada corresponde a
multiples pulsaciones individuales)

En el protocolo HART/FoxCo estan definidas las
abreviaturas siguientes:

LRL Limite inferior de la escala

LRV Valor inferior del intervalo

PV  Variable primaria (valor medido)
URL Limite superior de la escala
URV Valor superior de la escala

Una derivacion en los graficas de flujo se denomina aqui
un "nodo".

Nota: Ajuste con el software PC20
Ademas de las descritas en los ajustes descritos a
continuacioén con los botones de la pantalla, el software
PC 20 contiene un gran numero de funciones (consulte
también Ml 020-495):
e Configuracion ampliada
e Calibracién del sensor

(en el taller, después de cambiar el sensor).
e Prueba del transmisor
¢ Registro de tendencias

La configuracion ampliada con el software PC 20
contiene el acceso a los 32 pares de valores X/Y para la
caracteristica personalizada, el acceso a los limites de las
alarmas y el acceso al material de la brida y a las
dimensiones del sensor.

Ademas, el modo se puede conmutar entre AUTO/MAN/
FUERA DE SERVICIO.

El valor medido se puede simular; en el modo MAN se
puede escribir de directamente la salida.

La calibracion después del cambio del sensor
contiene la transmisién de los datos de los bueyes
digitales del sensor y la alineacion del sensor con
contrasefia.

Con la prueba del transmisor, es posible consultar
los datos de diagndstico registrados. El valor medido se
puede simular y la salida se puede escribir de
directamente.

Con "Tendencia", se registra y se muestra la salida
del dispositivo conectado.

8.4.0 Estructura del menu

El menu de nivel mas alto ofrece los submenus "Mostrar
PV”, "Mantenimiento" y "Especial".

= EiN
Mostrar PV |_-| Muestra la temperatura del sensor ]_-_
2]
1 E E/N
Manwni'@—.[(:onsulte la estructura del menu "Mantenimiento},_

M

E
Especi'i'—{Consulte la estructura del menu "Especial”
L

|

3
m
F

H S

8.4.1 Nodo del menu “Mostrar valor de de

Después de cada pulsacion del botén INTRO se muestra
alternativamente:
e Temperatura del sensor en °C o
e el valor seleccionado en el menu 8.4.3.5:
— Valor de salida de PV y unidad fisica.
— Valor de salida de PV en %.
— Valor de salida de PV en mA
— No se muestra nada.
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8.4.2 Nodo del menu “MAINT”

MANTENIMIENTO

Derivacion al menu “Mantenimiento” (sin proteccion por contrasefia).

£
T E EfN
u-awE—-[ Num. Input DAMPING =
M
1 E E E/N EIN
RANGE INPLIT Mum. Input LRV Wumn. Inpat LRV
N L]
i E M N
t bl ol F il -
APPLY n—l-[ APP LRV ] T+ APPuRy 54—
E E
E . M E 1 N
DOME DONE
X -
LS E - - DONE — Cancel
FAILMNL SUBSTW RESETY — Lancelar
valor sustitutivo
M M

r

WAIT — Cancelar

-
L

b cambios

SAVING - Guardar

;

. _J'h_l
-
rj— )
m

4

- cambios

IRl

i

8.4.2.1 Nodo del menu “DAMPING” (AMORTIGUACION)
Configuracion de la amortiguacion de PV.

Nodo del menu “Numerical Input DAMPING”
(AMORTIGUACION de entrada numérica)
Visualizacion / introduccion de amortiguacion de PV
(unidad fisica, segundo) La escala de valores nominales
va de 0 a 32 segundos.

8.4.2.2 Nodo del menu “RANGE”(ESCALA)

En el nodo “INPUT” (ENTRADA) se introduce la
configuracioén del valor inferior de la escala (LRV) y el
valor superior de la escala (URV)

En el nodo "APPLY" (APLICAR) se indica el valor medido
real y se aplica pulsando el boton INTRO.

La escala de valores nominales es LRL...URL.

Nodo del mena “INPUT / Numerical Input
LRV” (ENTRADA / Entrada numérica de LRV)
Configuracion de LRV por entrada. Normalmente 0, a
excepcion de la elevacion del cero.

Nodo del mend “INPUT / Numerical Input
URV” (ENTRADA / Entrada numérica de URV)
Configuracion de URV por entrada.

Nodo del menu “APPLY / APP LRV”
(APLICAR / APLICAR LRV)
(se utiliza unicamente con elevacion del cero)
Configuracion del valor predeterminado de LRV (se indica
el valor actual de PV).
Confirme LRV pulsando el botén INTRO.

Nodo del mena “APPLY / APP URV” (APLICAR/
APLICAR URV)
Configuracion del valor predeterminado de LRV (se indica
el valor actual de PV).
Confirme URV pulsando el boton INTRO.

8.4.2.3 Nodo del ment “FAILMNU” (MENU DE FALLO)
Vuelta manual al valor sustitutivo configurado.

Nodo del ment “SUBST V/RESET?” (VALOR
SUSTITUTIVO / ¢ REINICIALIZAR?)
Vuelta manual al valor sustitutivo configurado. Si se
vuelve al valor sustitutivo automaticamente, este menu no
funciona.

8.4.2.4 Nodo del men( “CANCEL” (CANCELAR)
Pulsando el botdn INTRO se cancelan todos los cambios.

8.4.2.5 Nodo del menu “SAVE” (GUARDAR)
Pulsando el botén INTRO se almacenan todos los
cambios.
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8.4.3 Nodo del menu “SPECIAL” (ESPECIAL

Derivacion al menu “Special” (Especial). En contraste con el menu

“Maintenance" (Mantenimiento) es posible hacer una

configuracion y calibracion muy amplias. Opcionalmente, es posible configurar la proteccion por contrasefa.
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- M M
LEVEL MR bo--——
N E E E
[W'_I_NH ]E—-Lalmmm = ink20 }N o mrhzo L T -I--LT)N——J
W - e ‘r: |5
| seEcIL ]E—l-[ Alpka-rum, gt LINIT 1
EIN
1
[ Mumn. Inpat B _LELL
[&n

C‘—E
meij—‘{ Hum. Input LEOWER DEMNSITY

EPECIAL N——J

N
E EIN
3 Dm—-{ Mum. gt UEPER DENSITY
H
r
CHAREY |= LEAR ]N—-[ saRT o
H |E |E E

L E
UTPUT

N E EiN
DAMEHG Murm. Inpat DAMETG
H
—E E J——— EIN
N M
E M M
AFPLY BEE LRV BEE LR -
E E
E M E N
{ oo | DorE |
r
WFRECT f—] LeEAR  fe——sd  soaT |
i I yE
I -
EALMMU
M E E
SUBST v STORE | AUTRET WA EET
] E E
r E M 1
sarEv  |——ef auTeET fe——e{ ManEET
*r: E
S EIN
SAFE Y Hum, Inget mi
H
1 E E M
[cowers —al cam oM ]-—-[T
[ F *r: +r=
E M
sEmsor || ow oFF
i R
1 E M
EerROM | —]  On oFF
™ |E E
] N X
EAL AT ] an ]-—-[ o
[N i b
| |




MI EMLO710 —(en)

2aa0 2

8.4.3.1 Nodo del menu “ADAPT” (ADAPTAR)
Derivacién a configuracién para la adaptacion del valor de
medicion del sensor.

Nodo del menu “TASK” (TAREA)
Configuracion de la tarea de medicion. Seleccion de la
tarea de medicion en el menu La tarea de medicion
configurada es de caracter meramente informativo Y no
tiene ningun efecto sobre la funcionalidad del transmisor.

Nodo del menu “PV UNIT / STANDRD” (UNIDAD
DE PV / ESTANDAR)
Configuracion de la unidad estandar para PV. Seleccion
de la unidad en el mendu. Si la nueva unidad se puede
deducir de la antigua (por ejemplo, mbar a bar) o si hay un
cambio de unidad “%” a una unidad de presion, se aplica
una conversion implicita desde LRV y URV. En el caso de
que las unidades nuevas y las antiguas no sean idénticas,
se ajusta URL a 0.0 y se tiene que introducir el valor.

Nodo del menu “PV UNIT / SPECIAL” (UNIDAD
DE PV / ESPECIAL)
Configuracion de una unidad de PV especial. Es posible
definir una unidad con 5 caracteres como maximo
(consulte el capitulo "Entrada alfanumérica”) El limite
superior de la escala (URL) se ajusta a 0 y se tiene que
introducir.

Nodo del ment “LW DENS” (DENSIDAD
INFERIOR) y "UP DENS” (DENSIDAD SUPERIOR)
Configuracién de la densidad (densidad inferior y/o densidad
superior) del producto que se mide. La densidad
configurada se expresa en la unidad "kg/m3” y es de
caracter meramente informativo no teniendo ningun efecto
sobre la funcionalidad del transmisor.

Nodo del mena “CHAR PV” (PV

CARACTERISTICA)

Configuracion de la caracteristica de transmision de PV.

Seleccion de la caracteristica en el menu.

LINEAR (LINEAL) — caracteristica lineal

SQRT (RAIZ CUADRADA) — caracteristica determinada
mediante ajuste por
minimos cuadrados

SPECIAL (ESPECIAL) —  caracteristica personalizada

Los pares de valores X/Y asociados con la caracteristica

“SPECIAL” no se pueden introducir a través del software

PC 20.

8.4.3.2 Nodo del menu “"OUTPUT” (SALIDA)
Configuracion de la salida del transmisor.

Nodos de[ menl “DAMPING”
(AMORTIGUACION) y “RANGE” (ESCALA)
consulte “MAINT” (MANTENIMIENTO)

Nodo del menu “XFR FCT”
Configuracion de la funcién de transferencia de la salida
de corriente. Seleccion de la funcion de transferencia en
el menu: lineal (LINEAR) y ajustada por minimos
cuadrados (SQRT).

8.4.3.3 Nodo del ment “FAILMNU” (MENU DE FALLO)
Configuracion del comportamiento en caso de producirse
un error.

Nodo del menu “SUBST V/ STORE (VALOR
SUSTITUTIVO / ALMACENAR”
Configuracion del comportamiento durante la operacion
‘Store last Value’ (Almacenar ultimo valor). En caso de
producirse un error, el transmisor mantiene la ultima
salida valida actual hasta que se elimina el error (AUT
RETURN - retorno automatico) o hasta que el valor
sustitutivo se devuelve manualmente (MAN RET - retorno
manual).

Nodo del menu “SUBST V / SAFE V' (VALOR
SUSTITUTIVO / VALOR SEGURO”
Configuracion del comportamiento del valor sustitutivo. En
caso de producirse un error, el transmisor cambia la salida
actual a un valor sustitutivo configurado y mantiene la salida
actual hasta que se elimina el error (AUT RET- retorno
automatico) o hasta que se devuelve manualmente el valor
sustitutivo (MAN RET - retorno manual).

Nodo del menud “SAFE V" (VALOR SEGURO)
Configuracion del valor sustitutivo. El intervalo de valores
admisibles es 3,6 — 23 mA. Este valor sélo tiene
significado si esta configurado el “Substitute value” (Valor
sustitutivo) en lugar de * Store last value’ (Almacenar
ultimo valor). Durante un error, este valor configurado se
convierte en la corriente de salida del transmisor.

Nodo del ment “CONFIG” (CONFIGURACION)
Derivacioén para configuracion de mensajes de
funcionamiento incorrecto. Hay 7 areas en las cuales una
sefial de funcionamiento incorrecto se puede activar (ON)
o suprimir (OFF).

1. CALIB Fallo de la calibracién interna

2. SENSOR Valor del sensor £+ 150 % del
intervalo nominal

3. EEPROM Es imposible escribir en la EEPROM

4. PVLIMIT PV 110 % del intervalo nominal

5. SENTEMP Temperatura del sensor fuera de limites

6. ELTEMP Temperatura de los componentes
electrénicos fuera de los limites
45°C ... 85°C

7. RANGE Escala de medicion configurada invalida



28 2440

HART / FoxCom

MI EMLO710 —(en)

Nodo del menu “ESPECIAL” (ESPECIAL) (continuacion)
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8.4.3.4 Nodo del mend “USR CAL” (CALIBRACION
DEL USUARIO)

Calibracion por el usuario del valor de PV medido.

Nodo del menu “LW TRIM” (AJUSTE INFERIOR)
Calibracion del punto de ajuste inferior. Indicacion del valor
de medida correspondiente al punto de ajuste inferior e
introduccion del valor. Después de introducir el punto de
ajuste, el transmisor calcula, sobre la base del punto de
ajuste y del valor medido, un nuevo punto cero para sus
caracteristicas de transmision.

Nodo del menu “UP TRIM” (AJUSTE SUPERIOR)
Calibracion del punto de ajuste superior. Indicacion del
valor de medida correspondiente al punto de ajuste superior
e introduccién del valor. Después de introducir el punto de
ajuste, el transmisor calcula, sobre la base del punto de
ajuste y del valor medido, un nuevo punto cero y un nuevo
punto final para sus caracteristicas de transmision.

Nodo del mena “CLRTRIM” (BORRAR AJUSTE)

Para borrar la calibracion del usuario (borrar puntos de
ajuste).

8.4.3.5 Nodo del menu “OTHERS” (OTROS)

Nodo del ment "KEYS / ENABLE” (BOTONES /
HABILITAR)
Liberacién de todas las funciones de los botones externos
(botones 0% y 100%) del transmisor.

Nodo del ment "KEYS / ENABLE” (BOTONES /
HABILITAR)
Bloqueo selectivo de botones externos del transmisor
SPAN (ESCALA) Configuracion de URV

bloqueada
ZP+SPAN (PUNTO Configuracion de LRV + URV
CERO + ESCALA) bloqueada

ALL (TODAS) Todas las funciones se bloquean

Nodo del menu “DISPLAY” (PANTALLA)
Configuracion del diagrama de medicion en la pantalla.

PV UNIT Mostrar el valor y la unidad
(UNIDAD DE PV) de PV
% RANGE Mostrar AO en %

(ESCALA EN %)
MA Mostrar AO en mA
NONE (NINGUNO) No se muestra nada

Nodo del menu “FREQ” (FRECUENCIA)
Adaptar la supresion de perturbaciones a la frecuencia de
la linea 50 / 60 Hz.

Nodo del meni “PASSWD” (CONTRASENA)
Derivacion a la administracion de contrasefias. Es posible
asegurar el almacenamiento de cambios en el menu
"SPECIAL” (ESPECIAL) mediante una interrogacion de la
contrasefia, es decir, la interrogacion de la contrasefia se
puede activar (ON) o desactivar (OFF). Estando activada
la interrogacion de la contrasefia, es posible cambiar la
contrasefa. Introduciendo la contrasefa dos veces se
confirma el cambio.

Nodo del meni “REV” (REVISION)
Se muestran las revisiones del firmware y del hardware.

8.4.3.6 Nodo del menu “CANCEL” (CANCELAR)
Se cancelan todos los cambios pulsando el botén INTRO.

8.4.3.7 Nodo del menu “SAVE” (GUARDAR)

Estando desactivada la interrogacion de la contrasefia, se
almacenan todos los cambios pulsando el boton INTRO.
Estando activada la interrogacion de la contrasefia es
necesario introducir la contrasefia correcta (la contrasefia
antigua se tiene que utilizar en la configuracién de una
contrasefia nueva) para almacenar todos los cambios.

8.4.7 Mensajes de error
Son posibles los mensajes de error siguientes:

BADDAMP intervalo de amortiguacion invalido

BAD LRV intervalo de LRV invalido

BAD URV intervalo de URV invalido

BADSPAN escala
| punto de ajuste superior — punto de
ajuste inferior |
< 2 % de la escala de medicion maxima
admisible

BAD PAR intervalo invalido del punto de ajuste
superior o del punto de ajuste inferior

BADPROC valor invalido del punto de ajuste
superior o del punto de ajuste inferior

BAD URL intervalo de URL invalido

BAD MA intervalo invélido de la corriente de
salida

WR PROT el transmisor esta protegido contra
escritura

Si se produce alguno de estos errores, no se aceptara la
entrada. Resuelva la situacion activando CANCEL
(CANCELAR).

8.4.8 Mensajes de advertencia
Una configuracion que dispare una advertencia se
aceptara y se podra asumir mediante la operacién SAVE

(GUARDAR).

Las advertencias son

WRNSPAN observe los datos técnicos ampliados
para desechar los que sean > 1:20
(TIEMP0600G-(en))

WRN URV- escala invalida de URV debido a

configuracién indirecta.

8.4.9 Supervision del limite de tiempo

Accediendo al nodo del menu “MAINT” (MANTENIMIENTO)
se iniciara la supervision de todos los botones de los menus
“Maintenance” (Mantenimiento) y “Special” (Especial)
durante 120 segundos, que se reiniciara cada vez que se
pulse un boton.

Si se supera en tiempo de supervision todos los cambios
anteriores se cancelaran y el menu se derivara al nodo del
menu “Display PV” (Mostrar PV).

Sdlo no se someten a supervision los pasos de menus )
asociados a los nodos de menus “USR CAL” (CALIBRACION
DEL USUARIO) y “APPLY” (APLICAR).
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8.5 PROFIBUS

Abreviaturas:

E Boton INTRO

N Boton SIGUIENTE
(con repeticion automatica: es decir, una
pulsacién continua prolongada corresponde a
multiples pulsaciones individuales)

En el protocolo PROFIBUS estan definidas las
abreviaturas siguientes:

LRL Limite inferior de la escala

LRV Valor inferior del intervalo

PV  Variable primaria (valor medido)
URL Limite superior de la escala
URV Valor superior de la escala

Una derivacion en los graficas de flujo se denomina aqui
un "nodo".

Nota: Ajuste con el software PC20

Ademas de las descritas en los ajustes descritos a
continuacion con los botones de la pantalla, el software
PC 20 contiene un gran nimero de funciones (consulte
también MI 020-495):

. Configuracion ampliada

. Calibracion del sensor
(en el taller, después de cambiar el sensor).

. Prueba del transmisor
. Registro de tendencias

La configuracién ampliada con el software PC 20
contiene el acceso a los 32 pares de valores X/Y para la
caracteristica personalizada, el acceso a los limites de las
alarmas y el acceso al material de la brida y a las
dimensiones del sensor.

Ademas, el modo se puede conmutar entre AUTO/MAN/
FUERA DE SERVICIO.

El valor medido se puede simular; en el modo MAN se
puede escribir directamente la salida.

La calibracion después del cambio del sensor
contiene la transmision de los datos de las huellas
digitales del sensor y la alineacion del sensor con
contrasefa.

Con la prueba del transmisor, es posible consultar los
datos de diagndstico registrados. El valor medido se
puede simular y la salida se puede escribir de
directamente.

Con "Tendencia", se registra y se muestra la salida
del dispositivo conectado.

8.5.0 Estructura del menu

El menu de nivel mas alto ofrece los submenus "Mostrar
PV”, "Mantenimiento" y "Especial".

E E/N
Mostrar PV Muestra temperatura del sensor ]-.—

N
L E
i | Manteni- »
miento
N
i E

ESPECIAL

N

consulte la estructura del menu
"Mantenimiento"

consulte la estructura del menu
"Especial"

|

7]

8.5.1 Nodo del menu “Mostrar valor de de
medicion”
Después de cada pulsacion del boton INTRO se muestra
alternativamente:
e Temperatura del sensor en °C o
e el valor seleccionado en el menu 8.5.3.5:
— Valor de salida de PV y unidad fisica
— Valor de salida y unidad fisica
— No se muestra nada.
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8.5.2 Nodo del menu “MAINT” (MANTENIMIENTO

Después de derivar al menu “Maintenance" (Mantenimiento) (sin proteccion con contrasefia) es posible realizar las

funciones siguientes:

E

—-
E EIN
BUS ADDR Mum. Input BUS ADRESSE ]—-—‘

kA

L

E
DAMPING Num. Input DAMPING

f )
E E E/N E/IN
RANGE INFUT Mum. Input PV_LRV ]—-[ Mum. Input FY_URY ]—»—‘

M EiN EIN
Num. Input OUT_LRV | —— = Num. Input OUT_URV | —— =

]

[
E N [ L
APPLY —=  APPPV_LRV =  APPPV_URV
i i’iﬂ = 4 & = |

E
cm@—-—[ WAIT - Cancsl changes

E
SAVE SAVING - Save changas

] =]

8.5.2.1 Nodo del meni “BUS ADDRESS” (DIRECCION
DEL BUS)

Introduccion numérica de la direccion del bus. La escala
de valores nominales va de 1 a 125.

8.5.2.2 Nodo del menu “DAMPING”
(AMORTIGUACION)
Configuracion de la amortiguacion de la sefal de salida.

“Numerical Input DAMPING”

(Amortiguacion de la entrada numérica)
Visualizacion / introduccion de amortiguacion de OUT
(unidad fisica, segundo) La escala de valores nominales
va de 0 a 32 segundos.

8.5.2.3 Nodo del menu “RANGE"(ESCALA)

En el nodo “INPUT”, se configuran los valores
inferior/superior de la escala PV_LRV /PV_URVy los
valores inferior/superior de la salida OUT_LRV /
OUT_URV.

En el nodo "APPLY" (APLICAR) se indica el valor
medido real y se aplica pulsando el botén INTRO.

La escala de valores nominales es LRL...URL.

“INPUT / Numerical input PV_LRV” (ENTRADA /
PV_LRV de la entrada numérica)

Configuracion de PV_LRYV por entrada numérica.
Normalmente 0, a excepcioén de la elevacion del cero.

“INPUT / Numerical input PV_LRV” (ENTRADA /
PV_URYV de la entrada numérica)
Configuracion de PV_URYV por entrada.

“INPUT / Numerical input OUT_LRV” (ENTRADA /
Entrada numérica OUT_LRV) m
Configuracion de OUT_LRYV por entrada.

“INPUT / Numerical input OUT_LRV” (ENTRADA /
Entrada numérica OUT_URV) 1)
Configuracion de OUT_URYV por entrada.

“APPLY / APP PV_LRV” (APLICAR / APLICAR
PV_LRV)

(se utiliza unicamente con elevacion del cero)
Configuracion del valor predeterminado de PV_LRV. Se
indica el valor actual de PV. Confirme PV_LRV pulsando
el botén INTRO.

“APPLY / APP PV_URV” (APLICAR / APLICAR
PV_URV)

Configuracion del valor predeterminado de PV_URYV. Se
indica el valor actual de PV. Confirme PV_URYV pulsando
el botén INTRO.

8.5.2.4 Nodo del menu “CANCEL"” (CANCELAR)
Pulsando el botén INTRO se cancelan todos los cambios.

8.5.2.5 Nodo del mend “SAVE” (GUARDAR)
Pulsando el botén INTRO se almacenan todos los
cambios.

1) Después de ajustar los limites de alarma a los valores
estandar: alto = 100 %, alto alto = 110 %, bajo = 0 %, bajo
bajo = —10 %, histéresis 0,5%. Para la unidad de OUT
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(SALIDA), vea la pantalla.
8.5.3 Nodo del menu “SPECIAL” (ESPECIAL
Derivacion al menu “Special” (Especial). En contraste con el menu “Maintenance" (Mantenimiento) es posible hacer una
configuracion y calibracion muy amplias. Opcionalmente, es posible configurar la proteccion por contrasenfia.
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8.5.3.1 Nodo del menu “ADAPT” (ADAPTAR)
Configuracion para la adaptacion del valor de medicion
del sensor.

Nodo del menG “PV UNIT” (UNIDAD DE PV)
Configuracion de la unidad estandar para PV. Seleccion
de la unidad en el menu. En el caso de que las unidades
nuevas y las antiguas no sean idénticas, se ajusta
PV_URL a 0.0 y se tiene que introducir el valor.

Nodo del menu “OUT UNIT / STANDRD” (UNIDAD
DE SALIDA / ESTANDAR)
Configuracion de una unidad estandar para el valor de
salida OUT Seleccion de la unidad en el menu. En el caso
de que las unidades nuevas y las antiguas no sean
idénticas, OUT_ LRV y OUT_URL se ajustana 0y se
tienen que introducir.
Para los valores limites de las alarmas, consulte "MAINT"
(MANTENIMIENTO).

Nodo del menu “OUT UNIT / SPECIAL” (UNIDAD
DE SALIDA / ESPECIAL)
Configuracion de una unidad especial para el valor de
salida OUT. Definicién de una unidad con 5 caracteres
como maximo. OUT_LRV y OUT_URL se ajustana Oy se
tienen que introducir.

Nodo del ment “LW DENS” (DENSIDAD
INFERIOR) y "UP DENS” (DENSIDAD SUPERIOR)
Configuracién de la densidad (densidad inferior y/o densidad
superior) del producto que se mide. La densidad
configurada se expresa en la unidad "kg/m3 y es de
caracter meramente informativo no teniendo ningun efecto
sobre la funcionalidad del transmisor.

Nodo del meni “CHAR PV’ (PV CARACTERISTICA)
Configuracion de la caracteristica de transmision del valor
de PV medido. Seleccion de la caracteristica en el mendu.
LINEAR (LINEAL) — caracteristica lineal
SQRT (RAIZ CUADRADA) — caracteristica ajustada

por minimos cuadrados
CUSTOM (PERSONALIZADA) — caracteristica
personalizada
Los pares de valores X/Y asociados con la caracteristica
“CUSTOM” no se pueden introducir a través de la pantalla
sino a través del software PC20.

8.5.3.2 Nodo del mend “OUTPUT” (SALIDA)
Configuracion de la salida del transmisor.

Nodos del meni “DAMPING” (AMORTIGUACION)
y “RANGE” (ESCALA) consulte “MAINT”
(MANTENIMIENTO)

Nodo del mend “XFR FCT” (no con dispositivos de
nivel) (activado/desactivado o corte bajo para
transmisores de flujo)

8.5.3.3 Nodo del ment “FAILMNU” (MENU DE FALLO)
Configuracion de las reacciones a los errores

Nodo del mena “SUBST V/LUV” (VALOR
SUSTITUTIVO / LUV)
Configuracion del comportamiento durante la operacion
‘Store last Value’ (Almacenar ultimo valor). En caso de
error, el transmisor mantiene el ultimo valor de salida
valido hasta que se elimina el error (retorno automatico).

Nodo del menu “SUBST V / FSAFE_V (VALOR
SUSTITUTIVO / FSAFE_V)
Configuracién del comportamiento del “valor sustitutivo”.
En caso de producirse un error, el transmisor de cambia el
valor de salida por un valor sustitutivo configurado y
mantiene el valor de salida hasta que se elimina el error
(retorno automatico).

Nodo del menu “SUBST V/BAD_V” (VALOR
SUSTITUTIVO / BAD_V”)
Configuracion de "valor incorrecto”.
Durante un error, la salida del transmisor muestra el valor
incorrecto. Se muestra Failsafe (A prueba de fallos).

Nodo del menu “SAFE V' (VALOR SEGURO)
Configuracion del valor sustitutivo.
Este valor sdlo tiene importancia si se ha configurado el
"Valor sustitutivo" FSAFE_V. Durante un error, este valor
configurado se convierte en la corriente de salida del
transmisor. La escala de valores admisibles va del -10%
al +110%.

Nodo del men( “CONFIG” (CONFIGURACION)
Derivacion para configuracion de mensajes de
funcionamiento incorrecto. Para los nodos siguientes, se
puede activar (ON) o suprimir (OFF) un mensaje de sefial
defectuosa:

CALIB Fallo de la calibracion interna

SENSOR Valor del sensor fuera del intervalo nominal
(+/- 150%)

EEPROM Es imposible la escritura en la EEPROM

ZERO PT Punto cero fuera de los limites del sensor
(+/- 150%)

ouT Valor medido fuera de los limites de la
escala /+/- 110%)

SENTEMP Temperatura del sensor fuera de limites
-60°C...220°C

EL TEMP Temperatura de los componentes
electrénicos fuera de limites
—-45°C...85°C

RANGE Escala de medicion configurada invalida
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Nodo del menu “ESPECIAL” (ESPECIAL) (continuacion)
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8.5.3.4 Nodo del meni “USR CAL” (CALIBRACION
DEL USUARIO)

Calibracion por el usuario del valor de PV medido

(consulte también el diagrama de flujo)

Nodo del menu “LW TRIM” (AJUSTE INFERIOR)
Calibracion del punto de ajuste inferior (Cal_Point_lo)..
Indicacion del valor de medida correspondiente al punto
de ajuste inferior e introduccion del valor. Después de
introducir el punto de ajuste, el transmisor calcula, sobre
la base del punto de ajuste y del valor medido, un nuevo
punto cero para sus caracteristicas de transmision.

Nodo del menu “UP TRIM” (AJUSTE SUPERIOR)
Calibracion del punto de ajuste superior (Cal_Point_hi).
Indicacion del valor de medida correspondiente al punto
de ajuste superior e introduccion del valor. Después de
introducir el punto de ajuste, el transmisor calcula, sobre
la base del punto de ajuste y del valor medido, un nuevo
punto cero para sus caracteristicas de transmision.

Nodo del ment “CLRTRIM” (BORRAR AJUSTE)
Para borrar la calibracion del usuario (borrar puntos de
ajuste).

8.5.3.5 Nodo del menu “OTHERS” (OTROS)

Nodo del menu "KEYS / ENABLE” (BOTONES /
HABILITAR)
Liberacién de todas las funciones de los botones externos
(botones 0% y 100%) del transmisor.

Nodo del menu "KEYS / ENABLE” (BOTONES /
HABILITAR)
Bloqueo selectivo de botones externos del transmisor (en
el alojamiento del transmisor):
SPAN (ESCALA)  Configuracion del valor superior de la

escala bloqueada

ZP+SPAN (PUNTO Configuracion del valor superior de la
CERO + ESCALA) escalay configuracion del valor
inferior de la escala bloqueadas
Todas las funciones se bloquean

ALL (TODAS)

Nodo del menu “DISPLAY” (PANTALLA)
Configuracion de la presentacion del valor en la pantalla:

PV Mostrar el valor y la unidad del valor
medido de PV

OUT (SALIDA) Mostrar el valor y la unidad de la
salida

NONE (NINGUNO) No se muestra nada

Nodo del mena “FREQ” (FRECUENCIA)
Seleccione el filtro de supresion del ruido correspondiente
a la frecuencia de la linea, 50 / 60 Hz

Nodo del meni “PASSWD” (CONTRASENA)
Administracion de contrasefias
Es posible asegurar el almacenamiento de cambios en el
menu "SPECIAL” (ESPECIAL) mediante una interrogacion
de la contrasena, es decir, la interrogacién de la
contrasefia se puede activar (ON) o desactivar (OFF).
Estando activada la interrogacion de la contrasefia, es
posible cambiar la contrasefia. Una doble entrada efectlda
el cambio.
El dispositivo se envia sin contrasefia (OFF)

Nodo del ment “REV” (REVISION)
Se muestran las revisiones del firmware y del hardware.

8.5.3.6 Nodo del menu “CANCEL” (CANCELAR)
Se cancelan todos los cambios pulsando el botén INTRO.

8.5.3.7 Nodo del menu “SAVE” (GUARDAR)

Estando desactivada la interrogacion de la contrasefia, se
almacenan todos los cambios pulsando el botéon INTRO.
Estando activada la interrogacion de la contrasefia es
necesario introducir la contrasefia correcta (la contrasefia
antigua se tiene que utilizar en la configuracién de una
contrasefia nueva) para almacenar todos los cambios.

8.5.4 Mensajes de error
Pueden aparecer en la pantalla los mensajes de error
siguientes:

BADDAMP intervalo de amortiguacion invalido

BAD LRV valor inferior de la escala de valores
invalido PV_LRV ?

BAD URV valor superior de la escala de valores
invalido PV_URV ?

BADSPAN escala
| punto de ajuste superior — punto de
ajuste inferior |
< 2 % de la escala de medicion maxima
admisible

BAD PAR intervalo invalido del punto de ajuste
superior o del punto de ajuste inferior

BADPROC intervalo invalido del punto de ajuste
superior o del punto de ajuste inferior

BAD FSV valor de sustitucion invalido

BAD URL intervalo de URL invalido

WR PROT el transmisor esta protegido contra

escritura
Si se produce alguno de estos errores, no se aceptara la
operacion. Resuelva la situacién activando CANCEL
(CANCELAR).

8.5.5 Mensajes de advertencia

Una configuracion que provoca una advertencia, se puede
aceptar y asumir por medio de "SAVE” (GUARDAR).

Las advertencias son

WRNSPAN observe los datos técnicos ampliados
para desechar los que sean > 1:20
(consulte TI EML0O610P)

WRN URV intervalo invalido cuando se cambia el
valor inferior de la escala

LO DISA Funcionamiento local deshabilitado
(botones locales bloqueados)

DB LOCK Base de datos bloqueada, protegida

contra escritura por hardware.

8.5.6 Supervisién del limite de tiempo
Accediendo al nodo del menu “MAINT”
(MANTENIMIENTO) se iniciara la supervision de todos los
botones de los menus “Maintenance” (Mantenimiento) y
“Special” (Especial) durante 120 segundos, que se reiniciara
cada vez que se pulse un botén.

Si se supera en tiempo de supervision todos los cambios
anteriores se cancelaran y el menu se derivara al nodo del
menu “Display PV” (Mostrar PV).

Solo no se someten a supervision los pasos de menus ]
asociados a los nodos de menus “USR CAL” (CALIBRACION
DEL USUARIO) y “APPLY” (APLICAR).

1) Es<0o0>32.

2) Estafuerade PV_URLyYyPV_LRL.

3) Es<-110 % o > +110 % del valor de Sensor_Value,
consulte el diagrama de flujo.
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8.6 FOUNDATION Fieldbus

Abreviaturas:

E Boton INTRO

N Boton SIGUIENTE
(con repeticion automatica: es decir, una
pulsacion continua prolongada corresponde a
multiples pulsaciones individuales)

En el protocolo PROFIBUS estan definidas las
abreviaturas siguientes:

FOUNDATION Fieldbus:

LRL Limite inferior de la escala de PRV
LRV  Valor inferior del intervalo XD_Scale
LRV Valor inferior del intervalo OUT_Scale
PV  Valor del proceso

PRV Valor primario

URL Limite superior de la escala PRV

URV Valor superior de la escala XD_Scale
URV Valor superior de la escala OUT_Scale

Una derivacion en los graficos de flujo se denomina aqui
un "nodo".

8.6.0 Estructura del menu

El menu de nivel mas alto ofrece los submenus “Display
measurement value” (Mostrar valor medido),
"MAINTENANCE” (Mantenimiento) y "Special" (Especial).

E E/M
Mostrar PV Mostrar temperatura del sensor
]
i E EIM
'y Manteni- consulte la estructura del menu
miento "Mantenimiento"
— k-
]

L | E

consulte la estructura del menu
ESPECIAL "Especial"
7]
y

8.6.1 Nodo del menu “Display measurement

value” (Mostrar valor de medicion
Después de cada pulsacion del boton INTRO se muestra
alternativamente:
e Temperatura del sensor en °C o
e ¢l valor seleccionado en el menu 8.6.3.3:

— Valor medido de PRV y unidad fisica

— Valor de salida y unidad fisica

— No se muestra nada.
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8.6.2 Nodo del menu “MAINT”

MANTENIMIENTO

Después de derivar al menu “Maintenance" (Mantenimiento) (sin proteccion con contrasefia) es posible realizar las

funciones siguientes:
——
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8.6.2.1 Nodo del men( “BUS ADDRESS” (DIRECCION
DEL BUS)

Muestra la direccion del dispositivo. No se puede cambiar.

8.6.2.2 Nodo del ment "SIM JMP" (SIMULACION DE

PUENTE)
Simula un "puente". Simulacién de PRIMARY_VALUE por

medio de un configurador externo cuando esta activado.

8.6.2.3 Nodo del menud “DAMPING” (AMORTIGUACION)
Configuracion de la amortiguacion de la sefal de salida.

“Numerical Input DAMPING” (Amortiguacion de
la entrada numérica)
Visualizacion / introduccion de amortiguacion de OUT
(unidad fisica, segundo) La escala de valores nominales
va de 0 a 32 segundos.

8.6.2.4 Nodo del menu “RANGE"(ESCALA)
Configuracion de LRV y URV de XD_Scale y OUT_Scale.
En el nodo “INPUT” (ENTRADA), es posible introducir
valores.

En el nodo “APPLY” (APLICAR), se muestra el valor
medido real y se confirma pulsando el botén INTRO.

El valor tiene que estar comprendido entre LRL y URL.

“INPUT / Numerical input LRV” (ENTRADA /
Entrada numérica de LRV) de XD_Scale
Configuracion de LRV por entrada numérica.
Normalmente 0, a excepcioén de la elevacion del cero.

“INPUT / Numerical input URV” (ENTRADA /
Entrada numérica de URV) de XD_Scale
Configuracion de URV por entrada numérica.

“INPUT / Numerical input LRV” (ENTRADA /
Entrada numérica de LRV) de OUT_Scale
Configuracién de LRV por entrada.

Los limites de alarma se ajustan automaticamente a LRV
y LRV—(URV-LRV)*0.1

“INPUT / Numerical input URV” (ENTRADA /
Entrada numérica de URV) de OUT_Scale
Configuracion de URV por entrada.

Los limites de alarma se ajustan automaticamente a URV
y URV+(URV-LRV)*0.1

“APPLY / APP LRV” of XD_Scale (APLICAR/
APLICAR LRV) de XD_Scale
(se utiliza tnicamente con elevacién del cero)
Configuracion del valor predeterminado de LRV, se indica
el valor actual de PRIMARY_VALUE. LRV se confirma
pulsando el botén INTRO.

“APPLY / APP URV” of XD_Scale (APLICAR /
APLICAR URV) de XD_Scale
Configuracion del valor predeterminado de URV (se indica
el valor actual de PRIMARY_VALUE). URV se confirma
pulsando el botéon INTRO.
OUT_SCALE permanece inalterado.

8.6.2.5 Nodo del menu “CANCEL"” (CANCELAR)
Pulsando el botén INTRO se cancelan todos los cambios.

8.6.2.6 Nodo del menu “SAVE” (GUARDAR)
Pulsando el botén INTRO se almacenan todos los
cambios.
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8.6.3 Nodo del menu “SPECIAL” (ESPECIAL

Derivacion al menu “Special” (Especial). En contraste con el menu “Maintenance" (Mantenimiento) es posible hacer una
configuracién y calibracion muy amplias. Opcionalmente, es posible configurar la proteccion por contrasenfia.
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8.6.3.1 Nodo del menu “ADAPT” (ADAPTAR)
Configuracion para la adaptacion del valor de medicion
del sensor.

Nodo del menl “TASK” (TAREA)
Configuracion de la tarea de medicion. Seleccion de la
tarea de medicion en el menu La tarea de medicion
configurada es de caracter meramente informativo y no
tiene ningun efecto sobre la funcionalidad del transmisor
(tipo de valor primario).

Nodo del mend “PVR UNIT” (UNIDAD DE PVR)
Configuracion de una unidad estandar para el valor
medido de PRV
Seleccion de la unidad en el menu. En el caso de que las
unidades nuevas y las antiguas no sean idénticas, se
ajusta URL a 0.0 y se tiene que introducir el valor.

Nodo del menu “OUT UNIT / STANDRD”
(UNIDAD DE SALIDA / ESTANDAR)
Configuracion de una unidad estandar para el valor de
salida OUT
Seleccion de la unidad en el menu. En el caso de que las
unidades nuevas y las antiguas no sean idénticas, LVR y
URL se ajustan a 0 y se tienen que introducir.

Nodo del ment “OUT UNIT / SPECIAL” (UNIDAD
DE SALIDA / ESPECIAL)
Configuracion de una unidad especial para el valor de
salida OUT
Definicidon de una unidad con 5 caracteres como maximo.
LRV y URL se ajustan a 0 y se tienen que introducir.

Nodo del menu “LW DENS” (DENSIDAD
INFERIOR) y "UP DENS” (DENSIDAD SUPERIOR)
Configuracién de la densidad (densidad inferior y/o densidad
superior) del producto que se mide. La densidad
configurada se expresa en la unidad "kg/m3 y es de
caracter meramente informativo no teniendo ningun efecto
sobre la funcionalidad del transmisor.

Nodo del menu “LIN TYP” (TIPO DE LiNEA)
Configuracion de la caracteristica de transmisién del valor
de PVR medido. Seleccion de la caracteristica en el
menu.

LINEAR (LINEAL)
SQRT (RAIZ CUADRADA)

— caracteristica lineal

— caracteristica ajustada
por minimos cuadrados

CUSTOM (PERSONALIZADA) — caracteristica

personalizada

Los pares de valores X/Y asociados con la caracteristica

“CUSTOM” no se pueden introducir a través del menu de

la pantalla.

8.6.3.2 Nodo del menu “OUTPUT” (SALIDA)
Configuracion de la salida del transmisor.

Nodos del menu “DAMPING”
(AMORTIGUACION) y “RANGE” (ESCALA)
Consulte “MAINT” (MANTENIMIENTO), 8.6.2.3y 8.6.2.4

Menu node "L-TYPE" (TIPO DE LINEA)
Configuracion de la caracteristica de transmisién del valor
de PV del proceso. Seleccién de la caracteristica en el
menu.

DIRECT (DIRECTA) OUT/PV es el valor medido de
PRV (escala XD)

OUT/PV es el valor de salida
(OUT_Scale)

OUT/PV es el valor de la
salida ajustado por minimos
cuadrados

(OUT_Scale) consulte el
diagrama de bloques

INDIRECT (INDIRECTA)

IND SQRT (RAIZ CUA-
DRADA DE INDIRECTA)

Nodo del menl “LOW CUT” (CORTE BAJO)
Activado/desactivado para supresion de pequenas
cantidades en salida con PV ajustada por minimos
cuadrados Trabaja con el valor de acuerdo con las
caracteristicas.

Con nivel LOW CUT (CORTE BAJO) se ajusta a 0.
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Nodo del menu “ESPECIAL” (ESPECIAL) (continuacion)
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8.6.3.3 Nodo del menu “OTHERS” (OTROS)

Nodo del ment "KEYS / ENABLE” (BOTONES /
HABILITAR)
Liberacion de todas las funciones de los botones externos
(botones 0% y 100%) del transmisor.

Nodo del ment "KEYS / ENABLE” (BOTONES/
HABILITAR)
Bloqueo selectivo de botones externos del transmisor (en
el alojamiento del transmisor):
SPAN (ESCALA) Configuracion de URV blogueado
(XD_Scale)
Configuracion de LRV+URV
bloqueados (XD_Scale)
Todas las funciones se bloguean

ZP+SPAN (PUNTO
CERO + ESCALA
ALL (TODAS)

Nodo del mend “DISPLAY” (PANTALLA)
Configuracion de la presentacion del valor en la pantalla:
PRV Mostrar el valor y la unidad del valor
medido de PRV
Mostrar el valor y la unidad de la
salida
NONE (NINGUNO) No se muestra nada

OUT (SALIDA)

Nodo del menu “FREQ” (FRECUENCIA)
Seleccion del filtro de supresion del ruido correspondiente
a la frecuencia de la linea, 50 / 60 Hz

Nodo del meni “PASSWD” (CONTRASENA)
Administracion de contrasefias
Es posible asegurar el almacenamiento de cambios en el
menu "SPECIAL” (ESPECIAL) mediante una interrogacion
de la contrasefia, es decir, la interrogacién de la
contrasefia se puede activar (ON) o desactivar (OFF).
Estando activada la interrogacion de la contrasefia, es
posible cambiar la contrasefia. Una doble entrada efectlia
el cambio.

Nodo del meni “REV” (REVISION)
Se muestran las revisiones del firmware y del hardware.

8.6.3.4 Nodo del menu “CANCEL” (CANCELAR)
Se cancelan todos los cambios pulsando el botén INTRO.

8.6.3.5 Nodo del menu “SAVE” (GUARDAR)

Estando desactivada la interrogacion de la contrasefia, se
almacenan todos los cambios pulsando el botén INTRO.
Estando activada la interrogacion de la contrasefia es
necesario introducir la contrasefa correcta (la contrasefia
antigua se tiene que utilizar en la configuracion de una
contrasefia nueva) para almacenar todos los cambios.

*) Cuando sale de fabrica, la contrasefia es "WKSHOP"

8.6.4 Mensajes de error
Pueden aparecer en la pantalla los mensajes de error
siguientes:

BADDAMP intervalo de amortiguacion invalido

BAD LRV valor inferior de la escala de valores
invalido LRV ?

BAD URV valor superior de la escala de valores
invalido URV ?

BADSPAN Escala OUT
OUT=(URV-LRV)=0

BAD ZERO Punto cero fuera del valor del sensor
calibrado de + 110 %

BADPROC intervalo invalido del punto de ajuste
superior o del punto de ajuste inferior 3

OP DISA funcionamiento local deshabilitado (los
botones locales estan bloqueados)

BAD URL intervalo de PRV_URYV invalido

WR LOCK el transmisor esta protegido contra

escritura
Si se produce alguno de estos errores, no se aceptara la
operacién. Resuelva la situacién activando CANCEL
(CANCELAR).

8.6.5 Mensajes de advertencia
Una configuracién que provoca una advertencia, se puede
aceptar y asumir por medio de "SAVE” (GUARDAR).

Las advertencias son

WRNSPAN observe los datos técnicos ampliados
para desechar los que sean > 1:20
(consulte TI EML0610Q)

WRN URV escala invalida de URV debido a

configuracion indirecta.

8.6.6 Supervision del limite de tiempo

Accediendo al nodo del menu “MAINT”
(MANTENIMIENTO) o “SPECIAL” (ESPECIAL) se iniciara
la supervision de todos los botones durante 120 segundos,
que se reiniciara cada vez que se pulse un botén.

Si se supera en tiempo de supervision todos los cambios
anteriores se cancelaran y el menu se derivara al nodo del
menu “Display PV” (Mostrar PV).

Sélo no se someten a supervision los pasos de menus
asociados al nodo del menu “APPLY” (APLICAR).

1) Es <0 0 >32
2) Esta fuera de PRV
3) Es <—-110 % o > +110 % del valor del sensor



42 244D

MI EMLO710 —(en)

9 DIMENSIONAMIENTO DEL DESPLAZADOR

CALCULO DE LAS FUERZAS DEL PESO (consulte también las normas VDI/VDE, directriz 3519, hoja 1).

Longitud del desplazador = escala de medicion

Fuerzas del peso e b
Tipo de medicion .. . L
P Valor inferior de la escala Valor superior de la escala g
= sefal de salida 0 % = sefial de salida 100 %
T P £ &
Nivel del Ilqwdo Fo=Fo : i
(p2 = despreciable)
Interfase
(p2_= no despreciable) Fioo=Fs—V 0g0p 2
£
Densidad Fo=Fes-V-g-p2 P
(p2 = densidad minima, 1
p1 = densidad maxima)
Longitud del desplazador > escala de medicion
(sin elevacion)
a% 100 %

Tipo de medicién

Fuerzas del peso

Valor inferior de la escala
= sefial de salida 0 %

= sefial de salida 100 %

Valor superior de la escala

Nivel del liquido

(p2 = despreciable)
1

Fo=Fo

h
Fwo:FG_VDgDHTD

L
i

L

]

[3)

r f
Interfase ( h, L*hb] ¥
Fo=Fs—-V-g- Fio =Fs -V O -+ )
(02 = no despreciable) 0=Fg g p2 100 = g g | P L P2 L
Longitud del desplazador > escala de medicion
(con elevacién)
Fuerzas del peso 0% | 100 % |
Tipo de medicion
P Valor inferior de la escala Valor superior de la escala R
= sefial de salida 0 % = sefial de salida 100 % I —
P
Nivel del liquido h h +h a a
(p2 = despreciable) F, =F, — Vg p, TO Fioo =Fs — Vg Ip, % <=
1)
r"2
e ¥
Interfase (Chy Lohy) ho+h,  L-h,—h =1 |% 3
Fo=Fo=Vig |pt+p,—2 Foo =Fo ~ Vg | py 22 +p, ——2 0
(p2 = no despreciable) ol g (p G )

Fe [N] Fuerza del peso del desplazador en
atmosfera 5 p1 [ kg/m?]
Fo [N] Accion de la fuerza del peso en el punto de [kg/m?]
suspension del desplazador para el valor de la b2
escala inferior g [m/s?]
Fioco [N] Accion de la fuerza del peso en el punto de
suspension del desplazador para el valor
superior de la escala L [m]
Fa [N] Fuerza de flotabilidad del desplazador (Fa = ho [m]
Fo - F100) he [M]
\% [ m®*] Volumen del desplazador (jespecificado en la

etiqueta de datos en cms!)

Atencion: 1 kg genera una fuerza de 9,807 N

Densidad del liquido

Densidad del gas o del liquido méas
ligero

Aceleracion local debida a la gravedad
(por ejemplo, 9,807 m/s?)

Longitud del desplazador

Valor inferior de la escala

Escala de medicion

1) p2 es despreciable si p, = gas a la presion atmosférica o con
una relacion p, : pq inferior al 0,5 %.
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Grafico para determinar el diametro del desplazador

Diametro del desplazador en mm Densidad del medio en kg/m? (p1 — p2)
2 A3 xN B 172 164 15 135 1600 1500 1400 1300 200
[ R N Y P M
| I A A S Ve 1
b R s LT
A4l | h < NI \.._\ s A //
o5 I | AN N RN 1000
‘L\ |"\_\
| e 4 oo
™
-
| 6o
500
a00
300
200
100
B 4 13 127 1 W g s 7 & B 4 3 0200350500 0750 1.000 1200 1500 1800 2000 2500 3000
Escala de medicion . .
El transmisor esta disefiado para una escala de medicién ~ Para dimensionar exactamente el desplazador, se puede
de la fuerza de flotabilidad de 2 N como minimo hasta un utilizar la ecuacion siguiente:
maximo de 20 N.
Fuerza del peso 4F
El peso maximo del desplazador Fg es de 40 N para D=1000 [——A [m m]
mediciones de nivel. Para mediciones de densidad o de ng (p -p ) L
. . . . 1 2
interfase, el desplazador se tiene que dimensionar de tal
manera que después de deducir Fa del medio del proceso
mas ligero, la fuerza restante Fo no sea superior a 40 N.
) 61 de los dis de los d lazad =  Diametro exterior del desplazador en mm
Determinacion de los diametros de los desplazadores = - g g7, ge fiotabilidad del desplazador en N
Para hacer un uso éptimo del transmisor, el desplazador _ o . ,
debe dimensionarse de tal manera que se genere la g = Acelelramon de'bld.a a Ia’gravedad (9,807 m/s?)
méaxima fuerza de flotabilidad posible a lo largo de la p1 = Densidad del liquido mas pesado en kg/m?
escala de medicion. Por otra parte, se tiene que tener en p2 = Densidad del gas o del liquido mas ligero en kg/m?
cuenta el maximo diametro posible del desplazador. L = Intervalo de medicién en mm
En el grafico de arriba, el diametro del desplazador se
puede estimar facilmente en funcién de la escala de
medicion y de la fuerza de flotabilidad.
Ejemplo:
Escala de medicion 1,500 m
p1 = 1000 kg/m®
p2 = despreciable
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10 DIMENSIONES

244LD hasta PN 250/ clase 1500

e 4 128 8 70 22 20
w7 | | | |
{
w|®
L\i ,:,|£Jl
1 1 . Claiy
1
i 120 35 2 3
- e
1
54
212

193

2 Placa del n° de etiqueta \
3 Placa de caracteristicas del amplificador

8  Etiqueta del sensor 1 !
20  Alojamiento del amplificador

22  Compartimento de conexion o
35  Conexion alternativa

70  Alojamiento del amplificador - punto de R [

/I'
v H
o S AL e
132

128 Disipador de calor

131 Cuerpo de disco

132 Soporte de montaje

142 Tubo de proteccion para el desplazador
150 Desplazador

193 Tapon roscado

LH Lado izquierdo = montaje del amplificador en el cuerpo de disco "Montado en el lado izquierdo" (cédigo del modelo L)
RH Lado i derecho = montaje del amplificador en el cuerpo de disco "Montado en el lado derecho" (cddigo del modelo R)

i

Tabla de versiones

Version DN 80/3" DN 100/4"
PN Sellos c d g [ d g
16
40 Forma E, DIN 2526

DIN (23| Forma N, DIN 2612 140 | 82 138 | 160 | 102 | 162
160
250 Forma L, DIN 2696
;88 Cara resaltada (RF) 133 162
ANSI 600 ANSIB16.5 140 82 138 160 102
900 | Cara para junta torica (RJF) 146 174

1500 | ANSIB16.5 102 174
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Apéndice
11 SUMINISTRO DEL TRANSMISOR

11.1 Generalidades

Dependiendo de la aplicacion del transmisor, se hacen
diversas demandas para el suministro. Los distintos
modos de funcionamiento se explican en los capitulos
siguientes. El esquema de cableado se muestra en las
figuras 1 a 5.

Las unidades de alimentacion eléctrica para distintas
aplicaciones (directa / a través de unidad de alimentacion
de transmisores, HART / FOXCOM / sin comunicacion,
intrinsecamente seguro / no intrinsecamente seguro) se
indican en la tabla siguiente.

Todos los dispositivos de alimentacién indicados estan
disponibles para aplicaciones intrinsecamente seguras y
no intrinsecamente seguras.

Aplicacién y alimentacion asociada

Alimentacion

Aplicacién (recomendada)

sin comunicacion directa, MT228

HART directa, MT228

FOXCOM analégica directa, MT228

Sistema I/A de Foxboro,

FOXCOM digital MT228

11.2 Descripcidon general de los tipos de
aplicaciones

Alimentacion a través de unidad de alimentacion (fig. 1)

Sala de control

Zona peligrosa: MT/MUS
L i H H
4_0mA []R L
£ £} = =
Transmisor de la L1 PCS, Controlador

Alimentacion eléctrica
Unidad de alimentacion
eléctrica

1

1

1

i

_ i
ui mmb Uy

1

= i

i

serie I/A 140 !

i

1

Alimentacion directa (fig. 2)

Ug=12 42V

L il TT EH
I
£ B il

1242

Transmisor de la PCS, Controlador

serie I/A 140

Alimentacion a través de unidad de alimentacién con
comunicacion (fig. 3)

Zona peligrosa: Sala de control

Comuni- Comuni-
cacion cacion

Campo |

|
Comuni- I} Comuni-
cacion i cacion

i
J i MT/MUS L
i
L H L HE FH
. i — R
.. 1 Uy — L
e? N — A\
=) i El =) =t
Transmisor de la | i & PCS, Controlador
|

Alimentacion eléctrica
Unidad de alimentacion
eléctrica

serie I/A 140

Alimentacién directa con comunicacién (figura 4)

Comuni- |

Uy =12 42V Comuni-
cacion caclon

u]

= N

PCS,
Controlador

Transmisor de la
serie I/A 140

Alimentacién directa a través del sistema de control
I/A de Foxboro (figura 5, FoxCom)

@g FEM4I (FENYY

L = -
_DRL
L= =)
Transmisor de la PCS,
serie I/A 140 Controlador

11.2.1 Alimentacion eléctrica a través de unidad
de alimentacion

Esta es la alimentacién que se recomienda para uso

normal. Se impide que se produzcan interferencias

mediante la separacién galvanica del circuito de medicion,

la carga y la alimentacién eléctrica de la unidad de

alimentacion (consulte la figura 1).

11.2.2 Alimentacion directa

Esta version que es la mas sencilla sélo se puede
recomendar para alimentacién individual galvanicamente
separada o para circuitos de medicién (consulte la figura 2).

La impedancia maxima de la carga se calcula mediante la
férmula:

RBmax = (Umax - 12 V) / Imax

Umax. tension maxima admisible (de acuerdo con las
especificaciones del producto), depende del tipo de
transmisor y de la proteccion contra explosion.

12 mA para transmisor en modo digital FOXCOM,
23 mA para todos los demas transmisores (HART
y FOXCOM)

Imax:
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Carga admisible dependiendo de la tensidn de
alimentacion

Ejemplo de transmisor HART no intrinsecamente seguro
(figura 6).

Rg

ol |
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LL_ =42 "\.-':

1030

700

12 20 28 35

42V Ug

11.2.3 Comunicacion

En contraste con el modo de funcionamiento convencional
en el circuito de dos hilos, tiene que estar disponible una
carga minima para todos los modos de comunicacion.
Si esta carga se selecciona con un valor demasiado bajo,
la comunicacion se pone en cortocircuito.

(Las unidades de alimentacion de FOXBORO ECKARDT con
capacidad para comunicacion ( MT228, MUS925) ya tienen
las cargas correspondientes).

Ademas, las longitudes de la linea se tienen que limitar a
los valores maximos permitidos para la comunicacion
correspondiente.

Valores estandar

Comunicacién HART FOXCQM FQXCOM
Analogical | Digital

Carga minima 250 Q 200 Q 200 Q

Capacidad <200 nF

maxima de la linea

Longitud maxima de | Aprox.

la linea 3.300 m 1800m | 600m

Los esquemas de cableado correspondientes se muestran
en la figura 3.

La figura 4 muestra el esquema de cableado
correspondiente sin unidad de alimentacién para circuitos
galvanicamente separados. La herramienta de
funcionamiento (terminal de mano, PC con software 1) y
maddem 2)) se puede conectar a las posiciones
etiquetadas.

Dependiendo de la aplicacién, los reglamentos de
proteccion contra explosion tienen que ser observados
también para las herramientas de funcionamiento.

11.2.4 Aplicacion intrinsecamente segura

Para una aplicacion intrinsecamente segura, se
recomienda en general el uso de una unidad de
alimentacion adecuada. El cableado debe hacerse de
acuerdo con las normas y reglamentos nacionales e
internacionales respectivos, segun se describe en
"Alimentacion a través de unidad de alimentacion”. Si
ademas se requiere comunicacion, deberan respetarse
las directrices del capitulo "Comunicacion".. Ademas, se
tienen que respetar la aplicacion de las herramientas de
funcionamiento y sus valores limites permitidos.

1) Dependiendo del protocolo de comunicacion (HART o
FOXCOM), se pueden utilizar distintas herramientas de
software.

HART: PC20, ABO991, TSP991 o WPP991
FOXCOM PC20, PC10

Para obtener informacion adicional, consulte la
documentacion correspondiente.

2) Los dos protocolos de comunicacion necesitan médems
distintos
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11.3 PROFIBUS-PA

El funcionamiento de transmisor tiene lugar digitalmente
segun PROFIBUS-Perfil PA, clase B, de acuerdo con las
normas EN 50170 y DIN 19245, parte 4.

Transmision de los datos mediante modulacion de
corriente asincrona de bits con una velocidad de 31.250
bits a través de conexiones de par trenzado y blindadas
de acuerdo con la norma IEC 1158-2.

El transmisor se tiene que conectar a una acoplador
de segmentos, que tiene que estar de acuerdo con la
norma IEC 1158-2. Para funcionamiento en zonas con
peligro de explosidn, se tiene que utilizar un acoplador de
segmentos en version antideflagrante.

La alimentacion, asi como la comunicacion, tiene lugar
a través del bus con cable blindado en ambos lados y los
terminadores del bus tienen que estar de acuerdo con la
recomendacion de la norma IEC 1158-2. Consulte
también la conexion en el capitulo 5.

Todos los componentes conectados al transmisor en
una zona con peligro de explosion requieren una
aprobacién Ex. Los valores limites aplicables en dicha
zona no se pueden superar en ningun caso. Estos valores
limites también se tienen que respetar cuando se
conectan capacidades, inductancias, tensiones y
corrientes adicionales.

11.4 FOUNDATION Fieldbus

El funcionamiento de transmisor tiene lugar digitalmente
segun Fieldbus Interface de acuerdo con la norma IEC
1158-2, especificaciones FF, revision 1.4, Link-Master
(LAS).

Transmision de los datos mediante modulacién de
corriente asincrona de bits con una velocidad de 31.250
bits a través de conexiones de par trenzado y blindadas
de acuerdo con la norma IEC 1158-2.

El transmisor se tiene que conectar a una acoplador
de segmentos, que tiene que estar de acuerdo con la
norma IEC 1158-2. Para funcionamiento en zonas con
peligro de explosion, se tiene que utilizar un acoplador de
segmentos en version antideflagrante.

La alimentacién, asi como la comunicacion, tiene lugar
a través del bus con cable blindado en ambos lados y los
terminadores del bus tienen que estar de acuerdo con la
recomendacion de la norma IEC 1158-2. Consulte
también la conexion en el capitulo 5.

Todos los componentes conectados al transmisor en
una zona con peligro de explosioén requieren una
aprobacién Ex. Los valores limites aplicables en dicha
zona no se pueden superar en ningun caso. Estos valores
limites también se tienen que respetar cuando se
conectan capacidades, inductancias, tensiones y
corrientes adicionales.
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Sujeto a modificaciones. Prohibidas la reimpresion, copia y traduccion. Los productos y
publicaciones se citan aqui normalmente sin hacer referencia a patentes, modelos de utilidad
registrados o marcas comerciales existentes. La falta de dichas referencias no justifica la hipétesis
de que un producto o simbolo sean libres.

FOXBORO ECKARDT GmbH
Postfach 50 03 47

D-70333 Stuttgart

N° de teléfono: # 49(0)711 502-0
N° de fax: # 49(0)711 502-597

http://www.foxboro-eckardt.com DOKT 556 588 171 ||‘|VEI‘ISYS
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