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A RESPECTO DEL MANUAL

Este manual suministra la descripcidon necesaria para la operacién del convertidor de frecuencia CFW-11
utilizando el médulo de programacién del usuario, denominado SoftPLC. Este manual debe ser utilizado en
conjunto con el manual del usuario del CFW-11 y del software WLP.

Abreviaciones y Definiciones

CLP Controlador Légico Programable

CRC Cycling Redundancy Check

RAM Random Access Memory

WLP Software de Programacién en Lenguaije Ladder
usB Universal Serial Bus

Representacion Numérica

NUmeros decimales son representados a través de digitos sin sufijo. NUmeros hexadecimales son representados
con la letra 'h’" luego del nGmero.






1 INTRODUCCION A LA SOFTPLC

La SoftPLC es un recurso que agrega al CFW-11 las funcionalidades de un CLP, sumando flexibilidad al producto
y permitiendo que el usuario desarrolle sus propios aplicativos (programas del usuario).

Las principales caracteristicas de la SoftPLC son:

Programacién en “Lenguaje Ladder” utilizando el software WLP;

Acceso a todos los Pardmetros y 1/O’s del CFW11;

40 pardmetros configurables para uso del usuario;

Blogues de CLP, Matemdticos y de Control;

Transferencia y monitoreo on-fine del software aplicativo via USB;

Transferencia del software aplicativo instalado al PC dependiendo de la contrasefia;
Almacenado del software aplicativo en la tarjeta de memoria FLASH;

Ejecucién directamente en RAM.

NERRANEAA

1.1 SiMBOLO DE LOS TIPOS DE DATOS

%KW constantes del tipo word (16 bits)

%KF  constantes del tipo float (32 bits, punto flotante)
%MX  marcadores de bit

%MW  marcadores de word (16 bits)

%MF  marcadores de float (32 bits, punto flotante)
%SX  marcadores de bit de sistema

%SW  marcadores de word del sistema (16 bits)
%IX entradas digitales

%W entradas analégicas (16 bits)

%QX  salidas digitales

%QW  salidas analégicas (16 bits)



2 MEMORIA DE LA SOFTPLC

El tamafo total de memoria de la SoftPLC es de 15360 bytes, entre memoria de programa y memoria de datos.
Esta cantidad puede ser disminuida conforme el uso de la funcién Trace.

2.1 SEPARACION DE MEMORIA

PO560

100

100 — PO560
100

M Funcién Trace: 15360 x

M Funcién SoftPLC: 15360 x

& iNota!
L{J" P0560 = “Memoria del Trace”, dato en valor porcentual. 100,0% equivale a 15360
bytes y su valor padrén de fabrica es 0%.

2.2 MEMORIA DE DATOS

En la SoftPLC, el 4rea de memoria de datos (variables del usuario) y de programa es compartida. Por eso un
aplicativo puede variar el tamafio total en funcién de la cantidad de variables utilizadas por el usuario.

Los marcadores de bit, word y float son alocados de acuerdo con la ULTIMA direccién utilizada en el aplicativo, o
sea, cuanto mayor es esta Gltima direccién, mayor serd el drea alocada. Por eso, es recomendado que el usuario

utilice los marcadores de manera SECUENCIAL.

Las constantes word y float también utilizan espacio de programa.

2.2.1 Constantes

Simbolo Descripcion Bytes
%KW Constantes Word | Depende de la cantidad de constantes word distintas. Ex: Si
(16 bits) fueran utilizadas las:
- %KW: 327 = 2 bytes
- %KW: 5; 67 = 4 bytes
- %KW: 13; 1000; +3; 4 = 6 bytes
%KF Constantes Float Depende de la cantidad de constantes float distintas. Ex: Si
(32 bits — |IEEE) fueran utilizadas las:
- %KF: -0,335 = 4 bytes
- %KF: 5,1;114,2 = 8 bytes
- %KF: 0,0; 115,3; 8;8; 13,333 = 12 bytes

Tabla 2.1 — Mapeado de Memoria de las Constantes

2.2.2 Entradas y Salidas Fisicas (Hardware)

Simbolo | Descripcion Rango | Bytes
%IX Entradas Digitales 1..14 2
%QX Salidas Digitales 1...11 2
%IW Entradas Analégicas 1.4 8
%QW Salidas Analégicas 1.4 8

Tabla 2.2 — Mapeado de Memoria de los [/O’s

7 iNota!
L{Lﬂ”{- . Los valores de las Entradas Analégicas (%IW) y de las Salidas Analégicas (%QW) leidos y
escritos respectivamente via SoftPLC, respectan las suyas ganancias (P0232, P0237, P0242,
P0247: %IW1—-%IW4 y P0252, P0255, P0258, P0261: %QW1—-%QW4) y offsets (P0234,
P0239, P0244, P0249: %IW1—%IW4).



/) iNota!

ol e Los valores leidos o escritos via SoftPLC obedecen las siguientes reglas, respectdndose los
parametros relativos a las sefales de las entradas y salidas analégicas (P0233, P0238,
P0243, P0248: %IW1—-%IW4 y P0253, P0256, P0259, P0262: %QW1—%QW4):

M Opcién: 0 a 10V/20mA
» OVoOmA =0
» 10V o 20mA = 32767
M Opcién: 4 a 20mA
> 4mA =0
» 20mA = 32767
M Opcién: 10V/20mA a0
> 10Vo20mA =0
» OVoOmA = 32767
M Opcién: 20 a 4mA
> 20mA =0
> 4mA = 32767
M Opcién: -10 a +10V
> -10V = -32768 (0 32768 para pardmetro sin sefial)
» -5V =-16384 (0 49152 para pardmetro sin sefal)
> 0 =0
> +10V = 32767
M Opcién: 20 a OmA
» 20mA =0
» OmA = 32767

2.2.3 Marcadores Voldatiles (Variables)

Consisten en variables que pueden ser utilizadas por el usuario para ejecutar las |6gicas del aplicativo. Pueden ser
marcadores de bit (1 bit), marcadores de word (16 bits) o marcadores de float (32 bits — [EEE).

Simbolo | Descripcién Rango Bytes
%MX Marcadores de | 5000 ... 6099 Depende del Gltimo marcador utilizado. Son
Bit organizados de 2 en 2 bytes. Ex:
- Oltimo marcador: %MX5000 = 2 bytes
- Oltimo marcador: %MX5014 = 2 bytes
- Oltimo marcador: %MX5016 = 4 bytes
- Ultimo marcador: %MX5039 = 6 bytes

%MW Marcadores de | 8000 ... 8199 Depende del ¢ltimo marcador utilizado. Ex:

Word - Ultimo marcador: %MX8000 = 2 bytes
- Ultimo marcador: %MX8001 = 4 bytes
- Ultimo marcador: %MX8007 = 16 bytes
%MF Marcadores de | 9000 ... 9199 Depende del ¢ltimo marcador utilizado. Ex:
Float - Ultimo marcador: %MX2000 = 4 bytes
- Ultimo marcador: %MX9001 = 8 bytes
- Ultimo marcador: %MX2007 = 32 bytes
Tabla 2.3 — Mapeado de Memoria de los Marcadores Voldtiles
/) iNota!
d #  Para disminuir el tamafio del aplicativo, utilizar marcadores de forma secuencial.
Ex:

M Marcadores de bit: %MX5000, %MX5001, %MX5002, ...
M Marcadores de word: %MW8000, %MW8001, %MW8002, ...
M Marcadores de float: %MF9000, %MF2001, %MF2002, ...

2.2.4 Marcadores del Sistema

Consisten en variables especiales que permiten al usuario leer y modificar datos del convertidor que pueden o no
estar disponibles en los pardmetros. Pueden ser: marcadores de bit del sistema (1 bit) o marcadores de word del
sistema (16 bits).



Simbolo | Descripcién Rango Bytes
Tipo Bits del Sistema 3000 ... 3040 4 bytes
%SX Escrita/Comando (Impar)
3001 | Habilita General 0: deshabilita general el convertidor, interrumpiendo la alimentacion
para el motor.
1: habilita general el convertidor, permitiendo la operacién del motor.
3003 | Gira/Para 0: para el motor por rampa de desaceleracién.
1: gira el motor de acuerdo con la rampa de aceleracién hasta
alcanzar el valor de la referencia de velocidad.
3005 | Sentido de Giro 0: gira el motor en el sentido antihorario.
1: gira el motor en el sentido horario.
3007 |JOG 0: deshabilita la funcién JOG.
1: habilita la funcién JOG.
3009 | LOC/REM 0: convertidor se va para el modo local.
1: convertidor se va para el modo remoto.
3011 | Reset de Fallas 0: sin funcién.
1: si en estado de falla, ejecuta el reset del convertidor.
iNOTA!: Al ser ejecutado este comando, el convertidor y el Aplicativo
SoftPLC serdn reinicializados. El mismo vale para el comando de
Reset via HMI.
Tabla 2.4.a — Mapeado de Memoria de los Marcadores de Bit del Sistema - Impares
Simbolo | Descripcion Rango Bytes
Tipo Bits del Sistema 3000 ... 3040 4 bytes
%SX Lectura/Estado (Par)

3000 | Habilitado General

0: convertidor estd deshabilitado general.
1: convertidor estd habilitado general y listo para girar el motor.

3002 | Rampa Habilitada (RUN)

0: motor estd parado.
1: convertidor estd girando el motor a la velocidad de referencia, o
ejecutando rampa de aceleracién o desaceleracién.

3004 | Sentido de Giro

motor girando en el sentido antihorario.

3006 |JOG

0:
1: motor girando en el sentido horario.
0: funcién JOG inactiva.

1: funcién JOG activa.

3008 | LOC/REM

0: convertidor en modo local.
1: convertidor en modo remoto.

3010 | En Falla

0: convertidor no estd en el estado de falla.

1: alguna falla registrada por el convertidor.

Obs.: El nimero de la falla puede ser lefdo a través del pardmetro
P0049 - Falla Actual.

3012 | En Subtensién

0: sin subtensién.
1: con subtensién.

3014 | Modo de Operacién del PID

0: en modo manual (funcién PID).
1: en modo automdtico (funcién PID).

3016 | En Alarma

0: convertidor no estd en el estado de alarma.

1: convertidor estd en el estado de alarma.

Obs.: El nimero de la alarma puede ser leido a través del pardmetro
P0048 — Alarma Actual.

3018 | En Modo de Configuracién

0: convertidor operando normalmente.
1: convertidor en modo de configuracién. Indica una condicién
especial en la cual el convertidor no puede ser habilitado:

e Ejecutando rutina de autoajuste.
e Ejecutando rutina de sfart-up orientado.
e Ejecutando funcién copy de la HMI.
e Ejecutando rutina autoguiada de la tarjeta de memoria flash.
e Posee incompatibilidad de parametrizacién.

Obs.: Es posible obtener la descripcion exacta del modo especial de
operacién en el pardmetro P0692.

3032 | Tecla Start (1)

no presionada.

3034 | Tecla Stop (0)

presionada por 1 ciclo de scan

3036 | Tecla Sentido de Giro (O)

3038 | Tecla Local/Remoto

3040 | Tecla JOG

0: no presionada.

1: presionada

Tabla 2.4.b — Mapeado de Memoria de los Marcadores de Bit del Sistema - Pares




Simbolo | Descripcién Rango Bytes
%SW Words del Sistema 3300 ... 3303 8 bytes
Marcadores de Lectura/Status (Pares)

3300 | velocidad del motor en 13 bits

3302 | velocidad sincrénica del motor [rpm]

Marcadores de Escrita/Comando (Impares)

3301 | referencia de velocidad en 13 bits

Tabla 2.5 - Mapeado de Memoria de los Marcadores de Word del Sistema

/) iNota!
'_ = #  Los marcadores de word del sistema %SW3300 y %SW3301 utilizan una resolucién de 13 bits

(8192 — 0 a 8191), que representa la velocidad sincrénica del motor. Asf, para un motor de VI

polos (eso significa una velocidad sincrénica de 1200rpm) si la referencia de velocidad via SoftPLC
(%SW3301) es de 4096, el motor ird girar en 600 rpm.

/) iNota!
1 ¥  Ecuacion para el céleulo del valor de la velocidad del motor en rpm:

Velocidad en rpm = velocidad sincrénica en rpm x velocidad en 13 bits
8192

2.2.5 Pardametros

Los parametros P1011 a P1049 solamente aparecen en la IHM del CFW-11 cuando existe algin aplicativo
(programa del usuario) vélido contenido en la memoria, o sea, P1000 > O.

Simbolo | Descripcion Rango Bytes
%PW Pardmetros del Sistema 0... 999
(consultar manual del CFW-11)
Pardmetros SoftPLC 1000 ... 1049 | 6 bytes
P1000: Estado de la SoftPLC 0: Sin Aplicativo
[Pardmetro de Lectural 1: Instal. Aplic.
2: Aplic. Incomp.
3: Aplic. Parado
4: Aplic. Rodando
P1001: Comando para la SoftPLC 0: Para Aplic.
1: Ejecuta Aplic.
2: Borra Aplic.

P1002: Tiempo Ciclo de Scan [ms]
[Parémetro de Lectura]
%UW Parédmetros do Usuario 1010 ... 1049 [ 80 bytes

Tabla 2.6 — Maopeado de Memoria de los Parédmetros




3 RESUME DE LOS BLOQUES DE FUNCION

En este capitulo serd presentado un resume de los blogques de funcién que estén disponibles para la programacién
del usuario.

3.1 CONTACTOS

Cargan para la pila el contenido de un dado programado (0 o 1), que puede ser del tipo:
%MX: Marcador de Bit

%IX: Entrada Digital

%QX: Salida Digital

%UW: Parédmetro del Usuario

%SX: Marcador de Bit del Sistema — Lectura

NERAX

3.1.1 Contacto Normalmente Abierto - NO CONTACT

MESINN MenG: /nserir-Contactos-NO CONTACT.
—| |— Ex: Envia para la pila el contenido del marcador de bit 5000.

3.1.2 Contacto Normalmente Fechado - NC CONTACT

HEl Men: /nserir-Confactos-NC CONTACT.
—M— Ex: Envia para la pila el contenido negado de la salida digital 1.

3.1.3 Légicas “E (AND)” con Contactos

Cuando los contactos estdn en serie, una légica “Y” es ejecutada entre ellos almacenando el resultado en la pila.
Eiemplos:

Ejemplo Tabla Verdad
%IX1 %IX2 Pila
lE] lED 0 0 0
| | | | 0 1 0
11 | : 0 0
%IX1.%IX2 ! 1 1
%UW1010 %QX1 Pila
IIAT1010 EL 0 0 0

| | |

== o
%UW1010. (~%QX1) ! 1 0

3.1.4 Logicas “O (OR)” con Contactos

Cando los contactos estdn en paralelo, una légica “O” es ejecutada entre ellos almacenando el resultado en la
pila. Ejemplos

Ejemplo Operacion Tabla Verdad

Il %IX1 %IX2 Pila

0 0 0

| | 0 1 1
BT %IXT + %IX2 : 0 :

| | 1 1 1
wATIW1010 %UW] O] O %QX] PIlCI
_| 0 0 1
et %UW1010 + (~%QX1) (]3 (1) ?

1 1 1




3.2 BOBINAS
Guardan el contenido de la pila en el dato programado (0 o 1), que puede ser del tipo:

M  %MX: Marcador de Bit

M %QX: Salida Digital

M %UW: Pardmetro do Usuario

M  %SX: Marcador de Bit del Sistema — Escrita

Es permitido adicionar bobinas en paralelo en la ¢ltima columna.

3.2.1 Bobina Normal - COIL

hIS001 Men: /nserir-Bobinas-COIL.
—( )— Ex: Seta el marcador de bit 5001 con el contenido de la pila.

3.2.2 Bobina Negada - NEG COIL

i Men: /nserir-Bobinas-NEG COIL.
—(/)— Ex: Seta la salida digital 2 con el contenido negado de la pila.

3.2.3 Seta Bobina - SET COIL

“AUWI0LL Men: /nserir-Bobinas-SET COIL.
—(S)— Ex: Seta el pardmetro del usuario P1011 si el contenido de la pila no es 0.

3.2.4 Reseta Bobina - RESET COIL

AUWI0LL Menw: /nserir-Bobinas-RESET COIL.
—(R)— Ex: Reseta el pardmetro del usuario P1011 si el contenido de la pila no es O.
3.2.5 Bobina de Transiciéon Positiva - PTS COIL

el 5002 Men: /nserir-Bobinas-PTS COIL.
_(P)_ Ex: Seta el marcador de bit 5002 durante 1 ciclo de barredura, si es detectada una transicién de

0 para 1 en el contenido de la pila.

3.2.6 Bobina de Transicion Negada - NTS COIL

2455011 Men: /nserir-Bobinas-NTS COIL.
(N) Ex: Seta el marcador de bit del sistema 3011 durante 1 ciclo de barredura, si es detectada una
transicion de 1 para O en el contenido de la pila.

3.3 BLOQUES DE CLP
3.3.1 Temporizador - TON

. TOM ol Men: /nserir-Blogues de Funcién-CLP-TON.
Entrada:

IN:  Habilita el blogue.

Salida:

Q: Se va para “1” cuando IN #0 y ET = PT.
Propiedades:

PT:  Tiempo programado (Preset Time).

ET:  Tiempo trascurrido (Elopsed Time).

WIIWL010 WFT ET v 2ebIrE000

En el ejemplo arriba, si la entrada IN se encuentra activa y el contenido del marcador de word 8000 fuera mayor
o igual al contenido del pardmetro del usuario P1010, la salida Q es setada.



3.3.2 Contador Incremental - CTU

-1 Cl

CTuU n] o

20 mFu

CL v whIE001

Men: /nserir-Blogues de Funcién-CLP-CTU.

Entradas:

CU:
Up).

R: Reseta CV.

Salida:

Captura las transiciones de 0 para 1 en esta entrada (Counter

Q: Se va para 1 cuando CV = PV.

Propiedades:

PV:  Valor programado (Preset Value).
CV:  Valor de Conteo (Counfter Value).

En el ejemplo arriba, si el contenido del marcador de word 8001 es mayor o igual a 20, la salida Q es setada.

3.3.3 Controlador Proporcional-Integral-Derivativo - PID

WlIA1010

0030

0.00e+000

1 .00e+002

-1 .00e+002
Académico/Direta

EN FID

EHO

y y y y vy v ¥y ¥y y¥ ¥ v

SELREF
REF

T REF
REFMAMUAL
FEEDEACK
KF

kI

4]

MR

MIN
TYFPE<OFT

oauT

Men: /nserir-Bloques de Funcién-PLC-PID.

Entradas:
EN:
Salida:
ENO:

Propiedades:

TS:
SELREF:
REF:
OREF:

REFMANUAL:
FEEDBACK:
KP:

Kl:

KD:

MAX:

MIN:

TYPE:

OPT:

OUT:

Habilita el bloque.
Imagen de la entrada EN.

Periodo de muestreo.
Referencia automdética/manual.
Referencia automdtica.
Constante de tiempo del filtro de la referencia
automdtica.

Referencia manual.
Realimentacién del proceso.
Ganancia proporcional.
Ganancia integral.

Ganancia derivativa.

Valor méximo de la salida.
Valor minimo de la salida.
Académico/paralelo.
Directo/reverso.

Salida del controlador.

En el ejemplo arriba, si la entrada EN se encuentra activa, el controlador empieza su trabajo. El contenido del
pardmetro del usuario P1010 selecciona la referencia que estd activa, o sea, se es el marcador de float 9001
(referencia automdtica) o 9003 (referencia manual). Para la referencia automética hay un filtro de 0.05s. Como la
ganancia derivativa estd fija en 0, eso indica que el PID fue transformado para un Pl. El valor de la salida de
control OUT, representado por el marcador de float 9004, posee los limites méximo y minimo de 100 y -100.

3.3.4 Filtro Pasa-Baja o Pasa-Alta - FILTER

dev  FiLTER EMOl- Men: /nserir-Blogues de Funcion-CLP-FILTER.
AT T Entradas:
5 s0e.001 M TIME CoMET EN: Habilita el blogque.
Passa Baixa M TYFE Salida:

ENO: Imagen de la entrada EN.
Propiedades:
TS: Perfodo de muestreo.
IN: Dato de entrada.
TIMECONST: Constante de tiempo del filtro.
TYPE: Pasa-baja/Pasa-alta.
OUT: Valor filtrado del dato de entrada.

En el ejemplo arriba, si la entrada EN se encuentra activa, el contenido del marcador de float 9000 serd filtrado
con una constante de tiempo de 0,25s por un filtro pasa-baja y serd transferido para el marcador de float 9001.



3.4 BLOQUES DE CALCULO

3.4.1 Comparador - COMP

den  comr Enol= Men: /nserir-Blogues de Funcién-Cdlculo-COMP.

Entrada:
. : EEEEH:’DR EN: Habilita el blogue.

MOATA 2 Salida:

ENO: Se va para 1 cuando la condicién de comparacién
es satisfecha.

Propiedades:
FORMAT: Entero o punto flotante.
DATA 1: Dato 1 de comparacién.
OPERATOR: Operador de comparacion.
DATA 2: Dato 2 de comparacién.

En el ejemplo arriba, si la entrada EN se encuentra activa y el contenido del marcador de float 9000 es mayor que
el del marcador de float 9001, entonces seta la salida ENO.
T iNota!
w*l Si FORMAT es entero, todos los datos numéricos son considerados words de 15 bits + sefal
(-32768 a 32767).

3.4.2 Operacion Matematica - MATH

den  metH EMOl- Men: /nserir-Blogues de Funcién-Cdlculo-MATH.
senrwa000 | OATA 1 RESp varwsopn  Entrada: .

+ M OFERATOR DUERE w5000 EN: Habilita el blque.

1 JoATA 2 SIGMAL P wcyxsonl Salida:
ENO: Indica si el cdlculo fue ejecutado.
Propiedades:
FORMAT: Entero o punto flotante.
DATAT: Dato 1 del célculo. También puede aparecer como

DATATH y DATAIL (representando las partes alta y
baja del dado 1).

OPERATOR: Operador matemdtico (+, -, *, etc).

DATA2: Dato 2 del célculo. También puede aparecer como
DATA2H y DATA2L (representando las partes alta y
baja del dato 2).

RES: Resultado del cdlculo. También puede aparecer como
RESH y RESL (representando las partes alta y baja del
resultado) y también como QUOC y REM
(representando el cociente y el resto de una division).

OVER: Indica si el resultado ultrapaso su limite.

SIGNAL: Sefal del resultado.

En el ejemplo arriba, cuando la entrada EN estd activa, el valor del marcador de word 8000 es incrementado a
cada ciclo de “scan” (barredura). Cuando el marcador de bit 5000 se va para 1, indica que el limite se ha pasado
y el marcador de word 8000 permanece en 32767.

I iNota!
WJ Si FORMAT es entero, todos los datos numéricos son considerados words de 15 bits + sefal
(-32768 a 32767).



3.4.3 Funcion Matematica - FUNC

den  Func Erol- Men: /nserir-Blogues de Funcién-Célculo-FUNC.

Entrada:

sin : |I=II:I|N|::T||:|N e EN: Habilita el blogue.
Salida:
ENO: Indica si el cdlculo fue ejecutado.
Propiedades:
FORMAT: Entero o punto flotante.
IN: Dato a ser cdlculo.
FUNCTION:  Funcién matemdtica (sen, cos, etc).
OUT: Resultado del calculo.

En el ejemplo arriba, cuando la entrada EN esté activa, el marcador de float 9001 presenta el resultado del
cdlculo del seno del marcador de float 9000.
- 1. iNota!
u" Si FORMAT es entero, todos los datos numéricos son considerados words de 15 bits + sefal
(-32768 a 32767).

3.4.4 Saturador - SAT

en SAT  EMO = Menu: /nserir-Blogues de Funcién-Cdlculo-SAT.
wIW1010 M In T varwso  Entrada: N

100 M e EN: Habilita el bloque.

-100 MHIN Salida:
ENO: Indica si ha ocurrido la saturacién, si EN # 0.
Propiedades:
FORMAT: Entero o punto flotante.
IN: Dato de entrada.
MAX: Valor méximo permitido.
MIN: Valor minimo permitido.
OUT: Dato de salida.

En el ejemplo arriba, cuando la entrada EN estd activa, el marcador de word 8000 contendrd el valor del
pardmetro del usuario P1010, sin embargo limitado entre el mdximo de 100 y el minimo de -100.

I iNota!
u" Si FORMAT es entero, todos los datos numéricos son considerados words de 15 bits + sefal
(-32768 a 32767).

) i |
R 9 iNota!

w-" Caso el valor de MIN sea mayor que el MAX las salidas OUT y ENO son puestas a cero.

3.4.5 Multiplexador - MUX

B PR Men: /nserir-Blogues de Funcién-Cdlculo-MUX.

sl Wom b srw010 Entrada: - 3 N
wlxa Wl EN: Habilita la operacién matemdética.
wIE3 W H2 Salida:

Desabilitado W #3 ENO: Indica que la transferencia fue hecha.

Deszhilitado W %4 Propiedades:

Eesiﬂi : :2 X0-X15: Vector de datos binarios.

D:zabﬂitadn e W: Word resultante.

Desahilitada W #E

Deszbilitada W =9

Desabilitads W19

Desabilitads M il

Desabilitads W12

Desabilitads W13

Desabilitads M =i4

Desabilitads M =15




En el ejemplo arriba, cuando la entrada EN estd activa, las entradas digitales 1, 2 y 3 transfieren su contenido a
los bits 0, 1y 2 del pardmetros del usuario P1010.

3.4.6 Demultiplexador - DMUX

—en  omux EMof- Men: /nserir-Blogues de Funcién-Cdlculo-DMUX.
SMWE000 W A0 Desibilitade ~ ENPrada:
w1 e 2aBdES001 EN: Habilita la operacién matemdtica.
2 o M 002 Salida:
:i Desabilitada  ENO: Indica que la transferencia fue hecha.
Desdhilitado propiedades:
wa P tMES005 W- df
we b wopsong : Word tuente.
47 B Desatalitadn  XO-X15: Vector de datos binarios resultante.
w3 P Dasabilitado
“I P Dasabilitado
A0 Desabilitado
s WM S011

#12 ¢ Desabilitada
W12 e b A013
“14 B Desabilitada
w15 H M A015

En el ejemplo arriba, cuando la entrada EN estd activa, los bits 1, 2, 5, 6, 11, 13 y 15 del marcador de word
8000 son transferidos respectivamente a los marcadores de bit 5001, 5002, 5005, 5006, 5011, 5013 y 5015.

3.5 BLOQUES DE TRANSFERENCIA
3.5.1 Transfiere Datos - TRANSFER

—JEN TRANsFER END - Meno: /nserir-Blogues de Funcidn-Transferencia-TRANSFER.
1 ske DT b 24833001 Entrada:
EN: Habilita el bloque.
Salida:
ENO: Indica que la transferencia fue hecha.
Propiedades:
SRC: Dato fuente.
DST: Dato destino.

En el ejemplo arriba, si la entrada EN se encuentra activa, la constante word 1 es transferida al marcador de bit
del sistema 3001 (habilita general).

3.5.2 Convierte de Entero (16 bits) para Punto Flotante — INT2FL

den  mrmerL el Men: /nserir-Blogues de Funcidn-Transterencia-INTZFL.
. Entrada:
AMWELS3 T Sl ¢ EN: Habilita el bloque.
Salida:
ENO: Indica que la transferencia fue hecha.
Propiedades:
INT: Dato entero.
FLOAT: Dato convertido en punto flotante.

En el ejemplo arriba, si la entrada EN se encuentra activa, el contenido del marcador de word 8153 (llevando en
cuenta su sefial) es convertido para punto flotante en el marcador de float 2005.

B L0 iNota!
U" INT es tratado como word de 15 bits + sefial (-32768 a 32767).



3.5.3 Convierte de Punto Flotante para Entero (16 bits) - FL2INT

Jden rFlemt emole Men: /nserir-Blogues de Funcién-Transterencia-FL2INT.
. Entrada:
4 54e+004 MFLOAT IMT pr 4RI WFE000 EN: Habilita el bloque.
Salida:
ENO: Indica que la transferencia fue hecha.
Propiedades:
FLOAT: Dato en punto flotante.
INT: Dato convertido para entero.

En el ejemplo arriba, si la entrada EN se encuentra activa, la constante float 4,54x10* es convertida para un
entero con sefial via marcador de word 8000. Todavia, luego de la conversién, el marcador de word 8000 se
quedard con el valor de 32767, pues este es el limite positivo de una word.

" iNota!
u" INT es tratado como word de 15 bits + sefial (-32768 a 32767).

3.5.4 Transfiere Datos Indirecta - IDATA

i FEVEETIE— Men: /nserir-Blogues de Funcién- Transferencia-IDATA.
o Entrada:
) Saida Digital WORTATYFE Habili bl

+%MWE000 WADDRESS EN:. abilita el blogue.

WMES000 M UALLE Salida:
ENO: Indica que la transferencia fue hecha.
Propiedades:
CMD: Comando de Lectura/Escrita

DATATYPE: Tipo de dato
ADDRESS: Direccién del usuario.
VALUE: Contenido leido/Valor a ser escrito

En el ejemplo arriba, si la entrada EN se encuentra activa, el contenido del marcador de bit 5000 es escrito para
la salida digital cuya direccién es el contenido del marcador de word 8000.



4 PARAMETRIZACION DEL CONVERTIDOR

A seguir serdn presentados solo os pardmetros del convertidor de frecuencia CFW-11 que poseen relacién con la
SoftPLC.

4.1 SIiMBOLOS PARA DESCRIPCION DE LAS PROPIEDADES

RO Pardmetro solamente de lectura
CFG Pardmetro solamente puede ser modificado con el motor parado

Pardmetro visible a través de la HMI si el convertidor posee interface de red
Net instalada — RS232, RS485, CAN, Anybus-CC, Profibus — o si la interface USB es
conectada.
Pardmetro visible a través de la HMI si el convertidor posee interface RS232 o
RS485 instalada.
Pardmetro visible a través de la HMI si la interface USB del convertidor es
conectada.

4.2 PARAMETROS DE CONFIGURACION DEL CFW-11

P0100 - Tiempo de Aceleraciéon
P0101 - Tiempo de Desaceleracion
P0220 - Seleccion de la Fuente LOCAL/REMOTO

P0221 - Seleccién de la Referencia de Velocidad - Situacion LOCAL
P0222 - Seleccién de la Referencia de Velocidad - Situacion REMOTO
P0223 - Seleccion del Sentido de Giro - Situacion LOCAL

P0226 - Seleccion del Sentido de Giro - Situacion REMOTO

P0224 - Seleccion Gira / Para - Situacion LOCAL

P0227 - Seleccion Gira / Para - Situacion REMOTO

P0225 - Selecciéon JOG - Situacion LOCAL

P0228 - Seleccion JOG - Situacion REMOTO

P0251 - Funcion de la Salida AO1

P0254 - Funcion de la Salida AO2

P0257 - Funcion de la Salida AO3

P0260 - Funcion de la Salida AO4

P0275 - Funcion de la Salida DO1 (RL1)

P0276 - Funcion de la Salida DO2 (RL2)

P0277 - Funciéon de la Salida DO3 (RL3)

P0278 - Funcion de la Salida DO4

P0279 - Funcion de la Salida DO5

Serial

UsB

P0560 - Memoria Dispon. Trace

4.3 PARAMETROS EXCLUSIVOS DE LA SOFTPLC

iNota!
Para mayores informaciones, consulte el Manual de Programacién del CFW-11.

P1000 - Estado de la SoftPLC

Rango: 0 = Sin Aplicativo Padrén: 0
1 = Instal. Aplic.
2 = Aplic. Incomp.



3 = Aplic. Parado
4 = Aplic. Ejecutando

Propiedades: RO
Grupos de acceso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Permite al usuario visualizar el status en que la SoftPLC se encuentra. Si no hay aplicativo instalado, los pardmetros
P1001 a P1049 no serdn presentados en la HMI.

Si este pardmetro presentar la opcién 2 (“Aplic. Incomp.”), indica que la versién que fue cargada de la tarjeta de
memoria flash, no es compatible con el “firmware” actual del CFW11.

En este caso, es necesario que el usuario recompile su proyecto en el WLP, considerando la nueva version del
CFW11 y rehacer el “download”. Caso eso no sea posible, se puede hacer el “upload” de este aplicativo con el
WLP, desde que la contrasefa del aplicativo sea conocida o la contrasefia no este habilitada.

P1001 - Comando para SoftPLC

Rango: 0 = Para Aplic. Padrén: 0
1 = Ejecuta Aplic.
2 = Borra Aplic.

Propiedades: CFG
Grupos de acceso via HMI:

[01 GRUPOS PARAMETROS|
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Permite parar, ejecutar o borrar un aplicativo instalado, mds para eso, el motor debe estar deshabilitado.

P1002 - Tiempo Ciclo de Scan

Rango: 0.00 0 99.99 s Padrén: no hay
Propiedades: CFG
Grupos de acceso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Consiste en el tiempo “scan” (barredura) del aplicativo. Cuanto mayor el aplicativo, mayor se quedaré el tiempo
de barredura generalmente.

P1010 hasta P1049 - Pardmetros SoftPLC

Rango: 0 a 65535 Padrén: 0
Propiedades: CFG
Grupos de acceso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Consisten en pardmetros de uso definido por el usuario via software WLP. También es posible al usuario configurar
estos pardmetros, conforme descrito en el ftem 5.5.



5 RESUME DE LAS PRINCIPALES FUNCIONES DEL WLP

Este capitulo trae informaciones bdsicas sobre las operaciones hechas con el software WLP para programacién del
convertidor CFW-11. Mayores informaciones pueden ser obtenidas en el manual o en la ayuda del software WLP.

5.1 PROYECTO - NUEVO

Crea un nuevo proyecto. Ademas de definir el nombre del proyecto, es necesario configurar el equipamiento y la

respectiva versién de “firmware”.

Novo Projeto

MHame

E quipamento

| CPw1

Wergdo Firmware

w100

=l

LCancela

5.2 PROYECTO - ABRIR

Abre el proyecto seleccionado.

L /WEG Ladder Programmer

Caminho

Projeto

o hprojetozwwiphbrancheshd700NPROJECT S

Tutord
Tutarld
Tutor! De
Tutarll
Tutor e
Tutorle
Tutar?
TutorZe
Tutord
Tutarde
Tutord
Tutarde
Tutarh

Tib~rFm

Abrir Projeto

X)

5.3 PROYECTO - PROPIEDADES

Permite al usuario redefinir el equipamiento y la versién de “firmware”. En esta ventana, también se configura si el

proyecto tendrd contrasefia para “upload”.




Propriedades do Projeto E|

E quipamenta
|CFw11

Yerzda Firmware
41,00

ﬂ LCancelar
=l

[ Aliva Senha Upload

Autor do projeto

5.4 EXHIBIR - INFORMACIONES DE LA COMPILACION

Permite al usuario saber el tamafio en bytes del aplicativo compilado (<nombredelproyecto>.bin) a ser enviado al
equipamiento.

Informacdes da Compilagdo

- Data : Monday, December 18, Z00& L
- Tamanho > 0 bytes
- MNome : cihprojetosiwlpibrancheshwd700hproject s\ pluphworl
- =EEE Arcuivo naoc gerado
- Nome o cohprojetosiwlpibrancheshwd700hproject s pluphworl]
- Hora o 1E:-17:- 25
- Data : Monday, December 18, Z00&
- Tamanho : 1489ZF bytes
W
4 b3
Ajuda

5.5 EXHIBIR - CONFIGURACION DE LOS PARAMETROS DEL USUARIO

Abre una ventana de visualizaciéon de los atributos de todos los pardmetros del usuario. Con un doble clic sobre el
pardmetro seleccionado, es permitida la configuracién de estos atributos, que incluyen:

Texto descriptivo del pardmetro en la HMI (hasta 21 caracteres);

Texto de las unidades (hasta 5 caracteres);

Limite minimo y mdximo;

NdUmero de casas decimales;

Formato hexadecimal o normal;

Solamente lectura o escrita;

Modificacién solamente con el motor parado o “online”;

Con sefal o sin sefal;

Rechaza la contrasena (permite modificacion independientemente de PO005) o normal;
Visualiza o esconde el pardmetro;

Permite guardar el valor del pardmetro (retentivo), cuando el mismo es utilizado en bloques de funciones (CLP,
Cdlculos y Transferencias) en la desenergizacién.

NN ANERAA

Estas configuraciones pueden ser transmitidas al CFW-11 por el botén “Transmitir”.



M Configuracdo dos Pardmetros do Usudrio

Farametro | Mome Unidade | Minimo | Maximo Cazas Decimais | Hewadecimal | Somente Leitura | Motor Parado | Sinal | Ignora Senha | Visualiza na HMI | Retentivo | &
P1011 Parametro PLC a 32767 a a a i} a a 1 a
P12 Parametra PLC 1] 32767 1] 1] 1] 1} 1] 1] 1 1]
P1013 Parametro PLC a 32767 a a a 1} a a 1 a
P1014 Parametro PLC 1] 32767 1] 1] 1] 1} 1] 1] 1 1]
P1015 Parametro PLC a 32767 a a a 1} a a 1 a B
P1016 Parametro PLC 1] 32767 1] 1] 1] 1} 1] 1] 1 1]
P1017 Parametro PLC a 32767 a a a 1} a a 1 a
P1018 Parametro PLC 1] 32767 1] 1] 1] 1} 1] 1] 1 1]
P1019 Parametro PLC a 32767 a a a 1} a a 1 a
P1020 Parametro PLC 1] 32767 1] 1] 1] 1} 1] 1] 1 1]
P1021 Parametro PLC a 32767 a a a 1} a a 1 a
P1022 Parametro PLC 0 J2TET 0 0 0 1} 0 0 1 0
P1023 Parametro PLC a 32767 a a a 1} a a 1 a
P1024 Parametro PLC a 32767 a a a 1} a a 1 a b
Editar ... | Abiir ... | Download ... | Fechar I

5.6 CONSTRUIR - COMPILAR

Analiza el aplicativo y genera el cédigo para el equipamiento especificado.

X

Erros da Compilagao

WEGZ Ladder Programmer W7 .00 Alpha
Copyright (C) 1339-2Z00& WEG. Todos os direitos reserwvados.

Sintaxe da mensagem :
Nome do argquiwve (Pagina,Linha,Coluna) :

Cadigo : mensagem

PIUP.EIN - 0O erroi(s), 0 adverténciais)

Fecha Ajuda

5.7 COMUNICACION - CONFIGURACION

Para el CFW-11, si utiliza la puerta USB. Para eso, el driver USB debe estar instalado. El driver se encuentra en la
carpeta DRIVER USB, dentro del WLP V7.0.

Configuragao Comunicagao

Part TR |

Parta USE com erro. Menhun dispozitivo conectado.

1] Cancela




5.8 COMUNICACION - TRANSMITIR

Este comando permite enviar al CFW-11 el aplicativo y/o las configuraciones de los pardmetros del usuario.

Informagoes de Download [E|
E quipamenta CPw-11 220 - 230% 104 /
104 %660
Arquineo: plup. bin
Tamanho: 1452 Bytes
Data: 18/12/2006
Haora: 12:21:12
Tranzfenr arguiva?
MHao

5.9 COMUNICACION - RECIBIR

Este comando permite capturar el aplicativo que se encuentra instalado en el CFW-11, si la contrasefia es valida, y

abrirlo.
Upload : Novo Projeto @

Haome g
E quipamenta

| [/

YWerzdo Firmware

| [

Cancela




	Sumario
	A RESPECTO DEL MANUAL
	Abreviaciones y Definiciones
	Representación Numérica

	1 INTRODUCCIÓN A LA SOFTPLC
	1.1 SÍMBOLO DE LOS TIPOS DE DATOS

	2 MEMORIA DE LA SOFTPLC
	2.1 SEPARACIÓN DE MEMORIA
	2.2 MEMORIA DE DATOS
	2.2.1 Constantes
	2.2.2 Entradas y Salidas Físicas (Hardware)
	2.2.3 Marcadores Volátiles (Variables)
	2.2.4 Marcadores del Sistema
	2.2.5 Parámetros


	3 RESUME DE LOS BLOQUES DE FUNCIÓN
	3.1 CONTACTOS
	3.1.1 Contacto Normalmente Abierto – NO CONTACT
	3.1.2 Contacto Normalmente Fechado – NC CONTACT
	3.1.3 Lógicas “E (AND)” con Contactos
	3.1.4 Lógicas “O (OR)” con Contactos

	3.2 BOBINAS
	3.2.1 Bobina Normal – COIL
	3.2.2 Bobina Negada – NEG COIL
	3.2.3 Seta Bobina – SET COIL
	3.2.4 Reseta Bobina – RESET COIL
	3.2.5 Bobina de Transición Positiva – PTS COIL
	3.2.6 Bobina de Transición Negada – NTS COIL

	3.3 BLOQUES DE CLP
	3.3.1 Temporizador – TON
	3.3.2 Contador Incremental – CTU
	3.3.3 Controlador Proporcional-Integral-Derivativo – PID
	3.3.4 Filtro Pasa-Baja o Pasa-Alta – FILTER

	3.4 BLOQUES DE CÁLCULO
	3.4.1 Comparador – COMP
	3.4.2 Operación Matemática – MATH
	3.4.3 Función Matemática – FUNC
	3.4.4 Saturador – SAT
	3.4.5 Multiplexador – MUX
	3.4.6 Demultiplexador – DMUX

	3.5 BLOQUES DE TRANSFERENCIA
	3.5.1 Transfiere Datos – TRANSFER
	3.5.2 Convierte de Entero (16 bits) para Punto Flotante – INT2FL
	3.5.3 Convierte de Punto Flotante para Entero (16 bits) – FL2INT
	3.5.4 Transfiere Datos Indirecta – IDATA


	4 PARAMETRIZACIÓN DEL CONVERTIDOR
	4.1 SÍMBOLOS PARA DESCRIPCIÓN DE LAS PROPIEDADES
	4.2 PARÁMETROS DE CONFIGURACIÓN DEL CFW-11
	4.3 PARÁMETROS EXCLUSIVOS DE LA SOFTPLC

	5 RESUME DE LAS PRINCIPALES FUNCIONES DEL WLP
	5.1 PROYECTO – NUEVO
	5.2 PROYECTO – ABRIR
	5.3 PROYECTO – PROPIEDADES
	5.4 EXHIBIR – INFORMACIONES DE LA COMPILACIÓN
	5.5 EXHIBIR – CONFIGURACIÓN DE LOS PARÁMETROS DEL USUARIO
	5.6 CONSTRUIR – COMPILAR
	5.7 COMUNICACIÓN – CONFIGURACIÓN
	5.8 COMUNICACIÓN – TRANSMITIR
	5.9 COMUNICACIÓN – RECIBIR



<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /Description <<
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000500044004600206587686353ef901a8fc7684c976262535370673a548c002000700072006f006f00660065007200208fdb884c9ad88d2891cf62535370300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef653ef5728684c9762537088686a5f548c002000700072006f006f00660065007200204e0a73725f979ad854c18cea7684521753706548679c300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /FRA <>
    /ITA <>
    /JPN <>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020b370c2a4d06cd0d10020d504b9b0d1300020bc0f0020ad50c815ae30c5d0c11c0020ace0d488c9c8b85c0020c778c1c4d560002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken voor kwaliteitsafdrukken op desktopprinters en proofers. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /PTB <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents for quality printing on desktop printers and proofers.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /NoConversion
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /NA
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure true
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles true
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /NA
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /LeaveUntagged
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


